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1.  收货时的检查

　　　注 　意
 ● 开箱前请注意不要上下颠倒，避免损坏。

 ●   请确认货物是否为您订购的规格产品，以免使用了错误的产品造成受伤，设备损坏。

 ● 请不要将铭牌取下。

MODEL SF

JAPAN

OUTPUT RATINGRATIO

VOLTS
P   TYPE      

FRAME

TIME RATING
M/B INS.CLASS

JISC4004
B.TORQUE N•m

N•m

Hz
M.AMP
r/min
B.AMP
SERIAL NO.

RHYPONIC DRIVE

AM67566

②减速比

　   ·电机功率

　
　   ·电机特性

　   ·带制动器时  　
　　   的制动电流

③制造编号

④电机型号（参阅P6）

⑤ 带制动器时 的
　制动器型号（参阅P6表1）

　· 带制动器时  的
　　制动力矩

图1 齿轮电机的铭牌

 1.  收货时的检查　

共用

齿轮电机到货后，请确认以下各点。如有不符或疑问请立即与附近本公司代理店、销售部门或营

业所联系。

　（1）铭牌上的内容是否与订货时的规格相符。

　（2）是否有运输造成的损坏。

　（3）螺栓螺帽是否松动。

1-1) 铭牌内容

1-2) 润滑方式

　 Hyponic减速机全部采用脂润滑，产品出厂之前已经灌入润滑脂，可以立即投入使用。

 · 如有询问时请告知: ① 齿轮电机型号规格代号，② 减速比，③生产序号。

①齿轮电机型号／规格代号※

　（参阅P4）　　（参阅P5）

※有些规格铭牌上不显示。



 1630 60 1630 60
 1631 63 1631 63
 1632 64  64
 1633
 1634 
 1640  1640
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1.  收货时的检查

1-3) 齿轮电机的型号规格

　型号规格代号含义如下，是否与订货时的规格相符，请注意确认。

共用

▼

▼

▼

▼

▼

▼

▼

▼

▼

▼

▼

 1410 40 40 40
 1420 43 43 43
 1430 45 45 45
  461 46 46
  471 470 470
 1440  1440 1440

R M 01 51010N Y

型号规格代号

R HYPONIC

输出轴方向

N 安装方向任意

安装方式

Y 空心轴

F 法兰安装

H 底脚安装

制动器

无 无制动器

B 带制动器

004 40W
0025 25W
0015 15W

006
009
01
02
03
05
08

60W
90W

0.1kW
0.2kW
0.25kW
0.4kW
0.55kW

1 0.75kW
1H 1.1kW
2 1.5kW
3 2.2kW
4 3.0kW
5 3.7kW
8 5.5kW
10 7.5kW
15 11kW

减速比

B

电机代号

M 齿轮电机

 高效三相电机

轴种类

公制尺寸

英制尺寸

AGMA1
AGMA2
AGMA3

代号

无

Y
YA
YB
YC

辅助形式（电机类别）

无 三相感应电机

单相电容运行电机CA *1

单相电容启动电容运行电机CB *2

单相可逆电机CC  *3

变频驱动AF电机AV

代号

辅助形式

无 空心轴

实心轴底脚安装

实心轴法兰安装

J1

X1

无上述以外

型号为四

行的规格

ES

 RNYM  RNFM  RNHM
   01
 03  03
   05
 07  07
   15
 17  17

 1010 190 190 190
 1110 20 20 20
 1120 23 23 23
 1210 25 25 25
 1220 271 270 270
 1230  
 1240  1240 1240

 1510 50 50 50
 1520 53 53 53
 1521 54 54 54
 1522 55 55 55
 1530 56 56 56
 1531
 1540  1540 1540

 1310 30 30 30
 1320 33 33 33
 1330 35 35 35
  361 36 36
  371 370 370
 1340  1340 1340

▼

轴方向

代号
电机一侧
看的方向

无 —

俯视图

L 左

R 右

T 两边

*1与*2・・・以前用SG表示
*3・・・・・以前用SR表示



5

1.  收货时的检查

1-4) 齿轮电机的规格代号

　型号规格代号含义如下，是否与订货时的规格相符，请注意确认。

　注） 规格代号是用户在订货时所用的内容，所以可能在铭牌和交货单上没有显示。

共用

1ԡ

1ԡ ⬉ᴎ⾡㉏
2ԡ

2ԡ

2ԡ

2ԡ

2ԡ

2ԡ
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݊Ҫ⬉य़

݊Ҫ⬉य़
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ऩⳌ⬉ᴎ
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⬉ᴎ⾡㉏

ϝⳌ⬉ᴎ
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ব乥⬉ᴎ

催ᬜ⬉ᴎ

⬉ᴎ⾡㉏
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ব乥⬉ᴎ
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1ԡ

1ԡ

1ԡ

1ԡ

1ԡ
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᮴ッᄤⲦ

5ԡ ᅝ㺙ԡ㕂�Ң䕧ߎϔջⳟ䖯এ�

ᅸݙൟ Ꮊ ে

Ϟ ϟ

ᅸൟ
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ล᭭ࠊǃᏺッᄤৄ

䩶ࠊǃᏺッᄤৄ
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ᔎᅝܼ䰆⟚ᅸൟ

�᮹ᴀ�

݊Ҫ



三相电机
三相变频
电机

单相电机
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1.  收货时的检查

1-5) 电机型号规格

　型号规格代号含义如下，是否与订货时的规格相符，请注意确认。

XECS

外壳类型

T 全封闭型

类   别

冷却方式

E  无风扇(自然冷却)

 带自冷却风扇(外风扇)

 带外力风扇

F
B

T

转子代号

C
K

普通鼠笼式

特殊鼠笼式

保护方式

A  增强安全防爆(室内)

 增强安全防爆(室外)

 非防爆(室外)

 室    内

B
X
无

S 单相

无 三相

驱动电源

V  变频驱动
 （AF电机）

无  市电驱动

▼

▼

▼

▼

▼

▼

共用

1-6) 制动器型号

　制动器型号与电机功率以及标准动作延迟时间的关系如下。

制动器型号

 0.1kW、0.2kW、0.25KW与0.4kW的三相电机 ，0.1kW, 0.2kW的三相变频电机 的标准配置制动
器为FB-01A1、02A1和05A1，特殊规格的场合也可配置FB-01A、02A和05A，请从铭牌确认。

FB-01A1, FB-01A

电机功率 制动时动作延迟时间（s）
普通制动线路
（三相与单相

电机）

普通制动线路
 （三相变频
电机）

FB-02A1, FB-02A 0.1kW
0.1kW 0.1kW

0.15～0.2 0.015～0.02
0.2kW

0.01～0.02

0.03～0.04
7.5kW 5.5kW 0.7～0.8 0.25～0.3

三相电机 单相电机
制动器型号 减速机型号

SB-004

电机功率 制动时动作延迟时间（s）
普通制动线路
（三相与单相

电机）

MB-003
01, 03, 05, 07 15, 25, 40, 60W

0.1～0.12 0.05～0.06
17, 1240 40W

15, 17, 1240 60, 90W

15, 25, 40W
40W

60, 90W
0.15～0.2 0.015～0.02

0.1～0.2 0.005～0.015

MB-005
36, 361 90WFB-01A1, FB-01A

紧急制动线路

11kW 7.5kW 0.5～0.6 0.15～0.2
FB-10B
FB-15B

3.0, 3.7kW 2.2kW 0.4～0.5 0.2～0.25
5.5kW 3.7kW 0.3～0.4 0.1～0.15

FB-5B
FB-8B

0.2kW
0.25, 0.4kW 0.2kW 0.1～0.15 0.03～0.07

0.08～0.12
0.01～0.015

0.55, 0.75kW 0.4kW 0.4kW
0.2～0.3 0.1～0.15

1.1, 1.5kW 0.75kW 0.75kW
2.2kW 1.5kW 0.3～0.4 0.15～0.2

FB-05A1, FB-05A
FB-1B

FB-2B1
FB-3B

紧急制动线路

表1-2  制动器型号(0.1kW～11kW)

表1-1  制动器型号(15W～90W)
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2.  储存     3.  搬运

 2.  储    存　

　　　注 　意
 ●   搬运时，不要使机器掉下、翻倒，否则会出危险，请充分注意。

　　  带有吊具的减速机一定要使用吊具。但是，当安装到机械上后，应避免使用该吊具起吊整个

机械，以免掉落、翻倒或吊具破损，造成伤亡或装置毁坏。

 ●  起吊前，请按着标牌、包装箱、外形图、样本等确认减速机的重量，切勿让减速机的重量超

过吊具的额定负载，以免发生机器掉落、翻倒或吊具破损等情况，造成伤亡或装置毁坏。

3.   搬    运

　　　危　险

 ●  为搬运而起吊时, 机器下方绝对不可站人. 否则有万一落下造成安全事故的危险。

共用

　 齿轮电机如果不是立即投入使用，请按以下要求妥善储存。

2-1) 储存场所

　请储存在清洁干燥的室内场所。

　·请不要储存在潮湿, 多尘, 温度剧烈变化, 有腐蚀性等气体的场所。

2-2) 储存时间

　（1）储存时间请不要超过一年。

　（2）如果储存时间超过一年，需要进行特殊的防锈处理，敬请通知。

　（3）出口的产品，需要进行出口防锈处理，敬请通知。

2-3) 储存后的使用

　（1）  油封受温度，紫外线等环境影响性能会劣化，长期储存后使用、运行前请进行检查，如确

认油封变质后请更换新油封。

　（2） 开始运转时，请确认是否有声音异常、震动、发热等。带制动器的是否正常制动，如发现

异常请立即与附近本公司代理店、销售部门或营业所联系。
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4.  安    装

　　　危　险

 ●  在有爆炸性气体的环境中，请使用防暴型电机。否则有爆炸、起火、触电、受伤、火灾、设

备损坏等危险。

 ●   对于 防爆电机 ，请使用适合于相应危险场合(比如存在气体、蒸气等爆炸性气体场合)应用

的防爆电机。否则有爆炸、起火、触电、受伤、火灾、设备损坏等危险。

　　　注 　意

共用

 ●  请不要使用在齿轮电机铭牌或制造规格书以外的条件下使用。否则有触电、受伤、火灾、设

备损坏等危险。

 ● 绝对不可在齿轮电机周围放置可燃物品，否则有发生火灾的危险。

 ●   请不要在齿轮电机周围放置妨碍通风的障碍物。

 　 如果妨碍冷却、造成过热、有发生火灾的危险。

 ●   绝对不要骑坐或挂在齿轮电机上，否则有受伤的危险。

 ●  齿轮电机的轴端部分，内径部分的键槽，电机冷却风扇的动力部分，不要用手触摸，否则有

受伤的危险。

 ●  食品机械等，特别是嫌油的装置，请安装防备万一发生故障，易耗件到使用寿命造成漏脂的

接油器等预防设施。否则有因为油污染而造成损失的危险。

 ●  请将齿轮电机安装在无凹凸不平的平台上。否则有漏脂、过早损坏的危险。

  4.  安    装　

4-1) 安装场所
　环境温度　－10～40℃
　环境湿度　85％以下

　海拔高度　1000m以下

　 周围环境　 无腐蚀性气体，爆炸性气体与蒸气的场所。

　 　　　　　无尘埃，通风良好的场所。

　安装场所　室内(少尘，无水处)

　防水型

　 注）防水型齿轮电机的防水规格是IP65，不可使用在水中，高水压的场所。

　IP65：防尘、防水性能的等级用IP表示，在IEC529以及IEC34-5中有规定。

IP65中的“6”表示“完全的防尘结构”，可以保护不受接触与固体异物的侵入。

“5”表示“对全方位的喷水流的防护结构”，电机可以经受从各个方向的喷咀射出

的水流，使用不受影响。

　试验条件：用内径为φ6.3mm的喷咀距离3M从各个方向向被试样品喷水，水压为30kPa，流

　　　　　　量为12.5R/min，时间3分钟，被试样品无异常燃料。
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4.  安    装

　　·按上页所述的规定以外的安装场合，需要特殊规格，敬请询问。

　　·按室外，防爆等指定产品，请在规定的环境条件下使用。

　　·请安装在方便进行检查，保养等工作的位置。

　　·请安装在高度刚性的台架上。

4-2) 安装角度
　安装角度无限制。

　 (但对于、室外型齿轮电机 ，以轴方向水平为标准方向，如果需安装成其他角度，敬请告知。)

4-3) 法兰式安装型(RNFM系列) 、底脚安装型(RNHM系列) 的安装

　请使用表2所规定的尺寸的螺栓。另外，关于与负载的连接，请参阅“5. 与负载的连接”(P15 
    -19)

表2 安装螺栓的尺寸

　（1） 空心轴型的力矩臂安装

　　（a-1）安装到负载输入轴（03＃, 07＃, 17＃, 1010＃）

　　　　　 负载输入轴表面与空心轴孔内壁涂上二硫化钼油脂，将负载输入轴插入齿轮电机。

　　　　　 配合困难时，可用木锤轻轻敲击空心输出轴的端面，但绝对不可碰到外壳和油封，遇

到配合特别不好的情况时，可以按图2做个工具，方便顺利插入。

4-4) 空心轴型  的安装

　空心轴型的安装分为(1)力矩臂安装(2)法兰安装两大部分，需要注意的事项也不相同，请仔细

　阅读。

形    号 型    号 螺栓尺寸

RNFM

 05＃, 07＃, 15＃, 17＃, 190＃  内六角螺栓M6
 01＃, 03＃  内六角螺栓M5

 20＃, 23＃, 25＃, 270＃, 1240＃  内六角螺栓M8
 30＃, 33＃, 35＃, 36＃, 370＃, 1340＃  内六角螺栓M10
 40＃, 43＃, 45＃, 46＃, 470＃  内六角螺栓M10
 50＃, 53＃, 54＃, 55＃, 56＃  内六角螺栓M12

RNHM

 20＃, 23＃, 25＃, 190＃, 270＃  柱头螺栓M8
 30＃, 33＃, 35＃, 36＃, 370＃, 1340＃  柱头螺栓M10
 40＃, 43＃, 45＃, 46＃, 470＃, 1440＃  柱头螺栓M12
 50＃, 53＃, 54＃, 55＃, 56＃, 1540＃  柱头螺栓M16
 60＃, 63＃, 64＃  柱头螺栓M20

 1540＃  内六角螺栓M16
 1630＃, 1631＃,1640＃  内六角螺栓M20

共用
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4.  安    装 共用

　　　　　　 空心轴的制造精度为JIS H8，当有冲击负载，有大的径向负载的情况，请将空心轴

与负载输入轴的配合收紧使用(负载输入轴的推荐公差为JIS js6或k6)

图2 安装夹具

a………限位圈                     c………螺帽

b………止推轴承　　　　   d………双头螺栓

d

b
a

c

　　（b-1） 将齿轮电机固定在负载输入轴上……必须将齿轮电机固定在负载输入轴上。(03＃，

07＃，17＃，1010＃)

                   将齿轮电机牢固地固定在负载上的方法 (图例: 图3-5)

图3 通过台阶轴的固定 图4 通过限位圈的固定
　   （负载输入轴无台阶）

图5 通过固定螺丝与限位连接圈
       的固定
     （负载输入轴无台阶）

　　　　  齿轮电机在负载的相反方向的牢固固定方法。(图例: 图6～7)

图6 通过端块的固定 图7 通过固定螺丝与限位连接圈
       的固定

䋳
䕑
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䕑
ϔ
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䋳
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4.  安    装

　　（c-1）力矩臂的防转（03＃, 07＃, 17＃, 1010＃）

　　　　   将力矩臂安装在齿轮电机外壳的靠应用机械一侧。在齿轮电机外壳上的安装，请使用内

六角螺丝。（尺寸参阅表3）
　　　　   力矩臂的防转部分在齿轮电机与负载输入轴之间应是比较松动的，有一些自由度，防转

螺丝绝不能将力矩臂固定死。

　　　　   在起动，停止频繁的场合，以及有重复的正反转的场合等，可以在力矩臂与安装螺栓

(或限位圈)之间加上橡皮衬套以缓和冲击。

表3 内六角螺丝尺寸

型        号 螺丝尺寸

 03＃  M5
 M6 07＃, 17＃, 1010＃

　　（d-1）从负载输入轴卸下（03＃, 07＃, 17＃, 1010＃）

　　　　　 注意在外壳与空心输出轴之间不要施加太大的力。

共用

图8 止转部分的安装举例
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※ 间隙的调节以力矩臂与负载一侧之间转动自如，

不过紧过松为宜。

止转螺栓与负载，减速机

之间过大的力是造成摩擦

损坏的原因。（ )
不好的例子

)（
好的例子
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4.  安    装

　　（a-2）与负载输入轴的安装（20＃～64＃、190＃～471＃、1110＃～1640＃）

　　　　　 在负载输入轴表面与空心轴孔内壁涂上二硫化钼油脂，将负载输入轴插入齿轮电机。

　　　　　 配合困难时，可用木锤轻轻敲击空心输出轴的端面。但绝对不可碰到外壳和油封，遇到

配合特别不好的情况时，可以按图9做个工具。方便顺利插入。

空心轴的制造精度为JIS H8，当有冲击负载，有大径向负载的场合，请将空心轴与负

载输入轴的配合收紧使用。（负载输入轴的推荐公差为JIS js6或k6）

图9  安装夹具

a………卡环　　　　　　　d………螺帽

b………限位圈　　　　　　e………双头螺栓

c………止推轴承

e

cb
a

d

　　（b-2） 将齿轮电机固定在负载输入轴上……必须将齿轮电机固定在负载输入轴上。

(20＃～64＃、190＃～471＃、1110＃～1640＃)　　 
     将齿轮电机牢固地固定在负载上的方法(图例: 图10～12)

图10 通过台阶轴的固定 图11 通过限位圈的固定

　    (负载输入轴无台阶)

図12  通过固定螺丝与限位连接

          圈的固定

　      (负载输入轴无台阶)

共用
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4.  安    装 共用
　　　　  齿轮电机在负载的相反一侧的牢固固定方法（图例: 图13～15）

图13  通过防转环与隔圈
          的固定

图14  通过端块的固定 图15  通过固定螺丝与限位圈
          的固定
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　　（c-2）力矩臂的防转（20＃～64＃、190＃～471＃、1110＃～1640＃）

　　　　   请将力矩臂安装在齿轮电机外壳的应用机械一侧，齿轮电机外壳的安装，使用内六角螺

丝。(尺寸参阅表4)
　　　　   力矩臂的防转部分在齿轮电机与负载输入轴之间应是比较松动的，有一些自由度，防转

螺丝绝不能将力矩臂固定死。

　　　　   在起动，停止频繁的场合，以及有重复的正反转的场合等，可以在力矩臂与安装螺栓

(或隔板)之间加上橡皮衬套以缓和冲击。

图16 止转部分安装举例

※ 间隙的调节以力矩臂与负载一侧之间转动自如，

不要过紧过松。

止转螺栓与负载，减速机

之间过大的力是造成摩擦

损坏的原因。（ )
不好的例子

)（
好的例子
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4.  安    装 共用

　　（d-2）从负载输入轴卸下（20＃～64＃, 190＃～471＃, 1110＃～1640＃）

　　　　　 注意在外壳与空心输出轴之间不要施加太大的力。如果使用如图17所示的工具，可以较

方便地卸下。

　　　　　请用户自己准备安装，固定以及拆卸所用的工具。

图17  拆卸用夹具

f………限位圈　　　　　    h………圆板

g………光制螺栓　　　　　i………卡环

g
h A A̚

i

f

　（2） 空心轴法兰安装(标准规格)

安装时要注意不要使负载输入轴以及齿轮电机空心轴对齿轮电机外壳产生过分的扭曲力。

图18  法兰安装

䕈ᡓ㒘ӊ
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䋳䕑䕧ܹ䕈䕈㒓Ϣᅝ㺙
㓬䴶ⱘൖⳈᑺᏂߌ

表4 内六角螺丝尺寸

型        号 螺丝尺寸
 M6 190＃, 1110＃, 1120＃
 M8
 M10
 M12

 20＃,201＃,23＃,231＃,25＃,251＃,271＃,1210＃,1220＃,1230＃,1240＃

 M16

 30＃,301＃,33＃,331＃,35＃,351＃,361＃,371＃,1310＃,1320＃,1330＃,1340＃,1410＃,1510＃

 M20

 40＃,401＃,43＃,431＃,45＃,451＃,461＃,471＃,1420＃,1430＃,1440＃,1520＃,1521＃,1522＃,1634＃
 50＃, 53＃, 54＃, 55＃, 56＃, 1530＃, 1531＃, 1540＃
 60＃, 63＃, 64＃, 1630＃, 1631＃, 1632＃, 1633＃, 1640＃
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5.  与负载的连接 共用

　　　注 　意
 ●  与负载的连接之前请先确认旋转方向，旋转方向错误会发生受伤、设备损坏等事故。

 ●   齿轮电机在单机旋转时，请事先将输出轴上的键取下，否则有发生伤害事故的危险。

 ● 请安装一个使旋转部分接触不到的外壳之类，否则有发生伤害事故的危险。

 ●  齿轮电机与负载连接时，请注意偏心、皮带张力、皮带轮平行度等状态，直接连接的场合，请注意连

接精度、挂皮带的场合，皮带张力请正确调节。另外，运转之前，皮带轮、连接器的固定螺栓要确保

紧固，万一碎片飞出，有造成伤害、设备损坏等事故的危险。

1. 与安装有关的注意事项

 1）负载输入轴的尺寸

 　① 如果负载输入轴直径偏小，与空心轴配合有间隙，将产生摩擦损耗，摩擦产生的微粒会将油封咬

坏，产生漏脂。

　　　另外，由于间隙而产生的振动，将使减速机内部零件产生损伤。

　　② 如果负载输入轴长度偏短，使空心轴受到过大的力，会产生振动以及漏脂等问题。

　　③负载输入轴键的有效长度偏短的话，键与键槽易发生损坏。

　2）安装到负载输入轴

　　① 如果用金属锤敲打空心轴端面，会使空心轴变形，与油封的接触不均，产生漏脂。

　　② 另外，如果配合不好而将负载输入轴硬装到空心轴的话，会使空心轴变形，与油封的接触不均，产

生漏脂。

　　③ 外壳以及油封如果受到敲击的话，会使外壳损伤，变形以及油封的损伤，产生漏脂。

　3）固定到负载输入轴

　　 如果减速机空心轴固定不良，由于减速机运转时的振动以及负载方面传来的振动，空心轴产生轴向的

振动，使油封的密封性受损，造成漏脂。

　　另外，由于以上振动，使减速机内部产生损伤。

　4）力矩臂的止转

　　 如果力矩臂的止转固定太死，对负载输入轴的运动，外壳一侧不能跟随运动，空心轴受到太大的力的

作用, 使油封漏脂。

　　另外，减速机内部也会产生损伤。

 5. 与负载的连接
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5.  与负载的连接 共用
5-1) 旋转方向的确认

　按照P24～34页的图28～32的接线方法时输出轴的旋转方向见图19-21。

图19 RNYM系列的输出轴的旋转方向

型         号 减    速    比
03＃
17＃

190＃
20＃
30＃
40＃
60＃
50＃
23＃
33＃
43＃
54＃
53＃
25＃
35＃
45＃
55＃
—

—

56＃

—

—

63＃
64＃

1010＃
1210＃
1410＃
1120＃
1320＃
1520＃
1521＃
1522＃
1230＃
1430＃
1531＃
1630＃
1631＃
1632＃
1633＃
1634＃
1240＃
1440＃
1640＃

07＃
—

—

201＃
301＃
401＃
—

—

231＃
331＃
431＃
—

—

251＃
351＃
451＃
—

361＃
461＃
—

271＃
371＃
471＃
—

—

1110＃
1310＃
1510＃
1220＃
1420＃

—

—

—

1330＃
1530＃

—

—

—

—

—

—

 1340＃
1540＃

—

5, 80, 100, 120, 160, 200, 240
5, 7.5, 10, 12, 80, 100, 120, 150, 200, 240
5
10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60

—

—

10, 12, 15, 20, 25, 30

10, 12, 15, 20, 25, 30

—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440

7.5, 10, 12, 15, 20, 25

10, 12, 15, 20, 25, 30
10, 12, 15, 20, 25

—

5, 7, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60

5, 7, 10, 12, 15, 20, 25
5, 7, 10, 12, 15

—

—

—

—

30
20, 25
5, 7, 10, 12, 15

300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440

型         号 减    速    比
03＃
17＃

190＃
20＃
30＃
40＃
60＃
50＃
23＃
33＃
43＃
54＃
53＃
25＃
35＃
45＃
55＃
—

—

56＃
—

—

—

63＃
64＃

1010＃
1210＃
1410＃
1120＃
1320＃
1520＃
1521＃
1522＃
1230＃
1430＃
1531＃
1630＃
1631＃
1632＃
1633＃
1634＃
1240＃
1440＃
1640＃

07＃
—

—

201＃
301＃
401＃
—

—

231＃
331＃
431＃
—

—

251＃
351＃
451＃
—

361＃
461＃
—

271＃
371＃
471＃
—

—

1110＃
1310＃
1510＃
1220＃
1420＃

—

—

—

1330＃
1530＃

—

—

—

—

—

—

1340＃
1540＃

—

7.5, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
7.5, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
80, 100, 120

80, 100, 120

80, 100, 120

40, 50, 60

40, 50, 60, 80

150, 200, 240

—

5, 30

40, 50
30, 40

5, 7, 10

—

—

—

　
80, 100, 120, 150, 200, 240

40, 50, 60, 80
80, 100, 120
150, 200, 240
40, 50
30, 40
20, 25

—

RNYM系列

CCW

CW CW
CW

· 15～90W单相电机  需要反向旋转时请用图29，30的换向开关SW转换即可。

· 三相标准电机  需要反向旋转时请将图28，31的R与T互换即可。

RNYM系列



1540＃
—

1630＃
1631＃
1240＃
1640＃

1340＃
—

1440＃
—

图20 RNFM系列的输出轴的旋转方向

17

共用5.  与负载的连接

01＃
15＃
190＃
20＃
23＃
25＃
270＃
30＃
33＃
35＃
36＃
370＃
40＃
43＃
45＃
46＃
470＃
50＃
53＃
55＃
56＃

03＃
17＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

54＃
—

—

05＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

07＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

5, 80, 100, 120, 160, 200, 240
5, 7.5, 10, 12, 80, 100, 120, 150, 200, 240
5
10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
10, 15, 20, 25, 30
—

5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 15, 20, 25, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440
5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 15, 20, 25, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440
5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 15, 20, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440

型         号 减    速    比 型         号 减    速    比
01＃
15＃
190＃
20＃
23＃
25＃
270＃
30＃
33＃
35＃
36＃
370＃
40＃
43＃
45＃
46＃
470＃
50＃
53＃
55＃
56＃

03＃
17＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

54＃
—

—

05＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

07＃
—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

7.5, 10, 12, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
7.5, 10, 15, 20, 30, 40, 50, 60
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
30
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
—

30
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
—

30
80, 100, 120
40, 50, 60, 80
150, 200, 240
—

RNFM系列 RNFM系列

· 15～90W单相电机  需要反向旋转时请用图29，30的换向开关SW转换即可。

· 三相标准电机  需要反向旋转时请将图28，31的R与T互换即可。

R型 L型R型 L型

1540＃
—

—

—

300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440

1630＃
1631＃
1240＃
1640＃

1340＃
—

1440＃
—

80, 100, 120
150, 200, 240

—



图21 RNHM系列的输出轴的旋转方向
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RNHM系列 RNHM系列

R型 L型

T型

R型 L型

T型

型         号 减    速    比
190＃
20＃
23＃
25＃

270＃
30＃
33＃
35＃
36＃

370＃
40＃
43＃
45＃
46＃

470＃
50＃
53＃
55＃
56＃
60＃
63＃
64＃
—

1440＃

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

54＃
—

—

—

—

— 
1340＃
1540＃

7.5, 10, 15, 20, 30, 40, 50, 60
10, 15, 20, 25, 30, 40, 50, 60
10, 15, 20, 25, 30
—

5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 15, 20, 25, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440
5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 12, 15, 20, 25, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440
5, 7.5, 10, 15, 20
—

10, 15, 20, 30
—

300, 360, 480, 560, 750, 900, 1200, 1440
—

10, 15, 20, 30
10, 15, 20

型         号 减    速    比
190＃
20＃
23＃
25＃

270＃
30＃
33＃
35＃
36＃

370＃
40＃
43＃
45＃
46＃

470＃
50＃
53＃
55＃
56＃
60＃
63＃
64＃
—

1440＃

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

—

54＃
—

—

—

—

— 
1340＃
1540＃

5
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
30
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
—

30
80, 100, 120
40, 50, 60
150, 200, 240
—

30
80, 100, 120
40, 50, 60, 80
150, 200, 240
—

80, 100, 120
40, 50
30, 40

· 15～90W单相电机  需要反向旋转时请用图29，30的换向开关SW转换即可。

· 三相标准电机  需要反向旋转时请将图28，31的R与T互换即可。

— 300, 360, 480, 600, 720, 900, 1200, 1440



5-2) 连接器的安装

·在安装连接器时，请不要对轴施加冲击力和太大的推力负

载，否则会对轴承产生损伤。

·推荐利用热套和轴端螺丝进行安装(图22)。

　（1）使用连轴器的场合

　　　  图23的尺寸(A、B、X)请控制在表5的精度以内。

A尺寸允许误差

B尺寸允许误差

X尺寸

0.1mm或生产商的指定值

0.1mm或生产商的指定值

生产商的指定值

表5 柔性连轴器的安装精度

　（2）使用链条, 链轮, 齿轮的场合

　　　· 使用链条的场合，链条的张力角度应与轴垂直。

　　　·链条的张力数值请参照链条产品目录等提供的数据。

　　　·链轮与齿轮的节圆直径应选择在轴直径的3倍以上。

　　　· 链轮与齿轮的负载作用点的位置应选择在轴中央偏向齿轮电机一侧。（参阅图24）
　（3）使用V形皮带的场合

　　　·  V形皮带的张力过大会使输出轴与轴承受损，张力数值请参照V形皮带产品目录等提供的

数据。

　　　·两皮带轮的平行度，偏心度β请控制在20'以内。（参阅图25）
　　　·使用多根皮带的场合请采用周长相同的匹配组合。

X

A

X

B

图23

图24 图25

䖲㒧఼

啓䕂⬉ᴎ
䕈

图22

䖲఼
䕈

䕈ッ㶎ϱ
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6.  接    线

　◎  此处只对  住友生产的电机  的接线进行说明。（如使用  其他公司生产的电机  ，则请按照该

电机的使用说明书。）

 6. 接    线　

　　　危　险

 ●  请不要带电操作，操作前必须将电源切断，否则有发生触电危险。

 ●  与电源线的连接，请按照端子盒内的接线图或使用说明书进行。否则有发生触电，火灾的危

险。

 ●  不要将电源线与电机引出线过度弯曲、拉伸、扭转等。否则有发生触电，火灾的危险。

 ●  接地端子要确保接地，否则有发生触电的危险。

 ●  使用  防爆电机的场合  ，外部导线的接入，在符合电气设备技术标准、规定、防爆指南以

外，请按照使用说明书进行。否则有发生爆炸、起火、触电、伤害、火灾、设备损坏等事故

的危险。

 ●  使用  防水型电机的场合  ，橡皮绝缘导线的末端以及整流器，电容器不得进水。

共用
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　　　注 　意

 ●  接线请按照电气设备技术标准、规定进行。否则有发生烧毁、起火、触电、伤害、火灾等事

故的危险。

 ●  保护装置，电机没有附件。根据电气设备技术标准，过载保护装置的安装是必须的，过载保

护装置以外的保护装置如漏电断路器等装置也推荐使用。否则有发生烧毁、起火、触电、伤

害、火灾等事故的危险。

 ●  电源线的连接方法，按下图所示的压紧端子夹住连接，连接部分要用绝缘胶带等仔细包

裹。

 ● 测量绝缘电阻时，不要接触端子，避免触电。

 ●   对于 防爆电机 ，在测量绝缘电阻时，要确认周围环境有没有爆炸性气体、蒸气等。否则有

爆炸、引火等危险。

● 对于  400V等级的变频器驱动电机  ，变频器一侧采用的抑制滤波器或抑流圈，或在电机一

侧采用强化绝缘的方法，以避免发生由于绝缘损坏造成的火灾、设备损坏等事故。

 ●   带制动器的场合 ，如环境温度超过60℃时应将整流器另外放置在60℃以下的场所，此时整

个整流器应该用外罩保护起来。

 ●  对于 单向电机 ，启动电容器与运转电容器不要相互用错。启动电容器作为运转电容器使用

时电容器会发生损坏。

 ●  对于 单向电机 ，启动电容器的塑料外保护层不得受损，否则有触电的危险。

● 对于 防水型电机 ，防水、防尘结构外壳的盖子绝对不要打开。以避免防水、防尘效果失

效，发生触电、损伤、火灾事故。(图26)

 ●   带制动器的防水型电机的场合 ，因出厂时已包括了制动器用整流器，请安装在控制板内并

接线使用。

 ●   带制动器的场合 ，电机处于停止状态时不得使制动器线圈连续通电，否则有发生线圈烧坏

和火灾事故的危险。

共用

‵Ⲃ㒱㓬⬉㓚

�఼ⱘൟোϧ᳝ࡼࠊᏺ�఼ࡼࠊ

䰆∈ǃ䰆ᇬ㒧ᵘ

图26

⬉⑤ϔջ

㒱㓬㛊ᏺㄝࣙ㻍

⬉ᴎϔջ
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 · 连接电线的长度过长时，会增加降电压。所以应选择电线 短使得降电压不超过2%。

 ·  对于 室外型以及防爆电机 ，在接线工作结束后，应确认端子盒安装螺丝不松动，端

子盖盖好无误。

共用

6-1) 端子盖的取下方法（ 0.1 -0.4kW的三相电机 ）
　（1）  取下方法

　　　  按图27的方式捏住端子盖的两边往外拉即可取下端子盖。

　（2）安装方法

　　　  将端子盖装到端子盒上压紧，当听到“卡搭”声时即已到位。

图27

6-2) 绝缘电阻的测量

　 ·进行绝缘电阻的测量时必须与控制板的连接断开，只测量电机自身的绝缘电阻。

　 请在接线之前进行绝缘电阻的测量，绝缘电阻值(R)受电机的输出功率、电压、绝缘等级、线圈

的温度、湿度、污损程度、已使用时间、试验时加电压时间等因素的影响，一般必须达到表6规
定的以上。

测量电压 绝缘电阻（R）

参考：JEC-2100中有如下公式。

额定电压(V)＋(每分钟转速/3)

R≧
额定电压(V)

额定输出功率(kW)＋ 1000
(MΩ)

额定输出功率(kW)＋ 2000
R≧ ＋ 0.5(MΩ)

500V 1MΩ以上

表6 绝缘电阻值

如果发生绝缘电阻不良情况，应寻找可能发生绝缘电阻不良的原因，不要通电使用。请向就近的本公司代

理，销售网点或营业部询问。
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6-3) 多种保护措施
　（1）短路保护请使用接线用断路器。

　（2） 请使用一旦电流超过铭牌上的额定电流时就起保护作用的过载保护装置。

（3）对于 增强安全防爆电机 ，请使用铭牌上规定的限定电流时将时间限制在允许限定时间以

内的过载保护装置

6-4)  单相电机 的电容器规格

表7 15～ 90W单相电机附属的电容器规格

电机电压

电机电压
电机功率
（W）

启    动    用
电容器容量
（μF）

电容器耐压
（V）

运    转    用
电容器容量
（μF）

电容器耐压
（V）
23010125600.1
230301251000.2
230401252000.4
230401253500.75

100V／200V

电容器耐压 电机种类
电机功率
（W）

减速机型号
电容器容量
（μF）

100V 220V

200V 440V

感应

可逆

感应

可逆

15 01＃, 03＃ 5
7

12
14
18
25

6
10
14

3.5
4.5
6.5
4
5.5
8

01＃, 03＃
05＃, 07＃

17＃, 1240＃
17＃, 1240＃

15＃, 17＃, 1240＃
01＃, 03＃
01＃, 03＃
05＃, 07＃

17＃, 1240＃
17＃, 1240＃

15＃, 17＃, 1240＃
17＃, 1240＃
17＃, 1240＃

15＃, 17＃, 1240＃

25
40
40
60
90
15
25
40

40
60
90
40
60
90

16
22
32

17＃, 1240＃
17＃, 1240＃

15＃, 17＃, 1240＃

40
60
90

表8-a 0.1～0.75kW单相电容启动，电容运转型电机附属的电容器规格

共用

电机电压
电机功率
（W）

电容器容量
（μF）

电容器耐压
（V）

250
250.1
470.2

450
70.1

220

120.2

100V

200V

表8-b 0.1～0.2kW单相电容运转型电机附属的电容器规格
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6-5)  无制动器三相、单相电机的接线 (15W～7.5kW)
　图28为 无制动器三相电机 的标准规格的接线与端子符号。

15～90W 0.1～7.5kW

图28-a 三相电机的接线与端子符号（15W～7.5kW）

图28-b 三相电机的接线与端子符号（11kW）

⬉ᴎ

R S T

MC

OLR

ⱑ㑶 咥

⬉ᴎ

MC

OLR

VU W

R S T

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

直接启动 —△启动

11kW

⬉ᴎ ⬉ᴎ

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧



· 单相电容运转型15W～90W  请将附属的电容器接线后使用(电容器规格参阅P23的表7)。电容

启动，电容运转型的电容器已安装在端子盒内。

·对于  防水型电机  ，防水、防尘结构外壳的盖子绝对不要打开。

　以避免防水，防尘效果失效，发生触电、损伤、火灾等事故。

· 防水型电机  的整流器与电容器不是防水型的。
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　图29 为  无制动器单相电机  的标准规格的接线与端子符号。

100V级

单
方
向
运
转
时

正
反
运
转
时

电容运转型15W～90W 电容启动、电容运转型0.1kW～0.75kW

图29-a. 单相电机的接线与端子符号

注）（　）内是旧JIS电机的端子符号
MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载继电器或热保

　　　 护继电器

SW  ：换向开关

C  ：电容器(附属)

请用户自行准备。
⎫
⎬
⎭

⬉ᴎ

R

C

MC

OLR

SW

S

咥ⱑ 㤊

注） 1. 转向变换时，使用上图的换向

开关S W。（如需要进行瞬间

方向改变的场合请使用可逆电

机）

　　2. 带有电容器的电机的电容器的

接线，请参阅P22的表7。

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

⬉ᴎ

U1

U2
Z1(X)

R S

OLR

MC

V1

V2
Z2
(Y)

R

OLR

S

U1

U2
Z1
(X)

V1

V2
Z2
(Y)

⬉ᴎ

ℷ䕀ড䕀
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· 单相电容运转型15W～90W  请将附属的电容器接线后使用(电容器规格参阅P23的表7)。电容

启动，电容运转型的电容器已安装在端子盒内。

·对于  防水型电机  ，防水、防尘结构外壳的盖子绝对不要打开。

　以避免防水，防尘效果失效，发生触电、损伤、火灾等事故。

· 防水型电机  的整流器与电容器不是防水型的。

　　图29 为  无制动器单相电机  的标准规格的接线与端子符号。

200V级

单
方
向
运
转
时

正
反
运
转
时

电容运转型15W～90W 电容启动、电容运转型0.1kW～0.75kW

图29-b. 单相电机的接线与端子符号

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载继电器或热保

　　　 护继电器

SW  ：换向开关

C  ：电容器(附属)

请用户自行准备。
⎫
⎬
⎭

⬉ᴎ

R

C

MC

OLR

SW

S

咥ⱑ 㤊

注） 1. 转向变换时，使用上图的换向

开关S W。（如需要进行瞬间

方向改变的场合请使用可逆电

机）

　　2. 带有电容器的电机的电容器的

接线，请参阅P22的表7。

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

⬉ᴎ

U1
Z1
(X)U2 V1

R S

OLR

MC

V2

Z2
(Y)

U1 Z2
(Y) U2

V1V2 Z1
(X)

R

OLR

S

ℷ䕀ড䕀

注）单方面运转为反转时，请将Z1与Z2互换即可。

注）（　）内是旧JIS电机的端子符号
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6-6)   带制动器三相与单相电机  的接线

　图30为  带制动器单相电机  的标准规格的接线与端子符号。

　（1）  FB型带制动器单相电机

图30-a-1. 单方向运转时的接线举例(15W～90W电容运转型)

15W～40W（SB-004）
规格01＃、03＃、05＃、07＃用

100V 200V

OLR

MC

C

R S

1 2 4

SW

OLR

MC

C

R S

1 2 4

SW

OLR

MC
VR

C

R S

1 2 4

SW

OLR

MC
VR

C

R S

1 2 4

SW

40W～90W（MB-003～MB-010）
规格15＃、17＃、1240＃用

V002V001

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载继电器或热保护

　　　 继电器

SW  ：换向开关

VR  ：可变电阻(保护元件)

C  ：电容器(附属)

注） 1.  规格01＃、03＃、05＃、07＃用

15W～40W（SB-004）的整流器的安装在

别处。

 2. 规格15＃、17＃用、1240＃40W～90W
（MB-003～MB-010）的整流器的安置在

制动器内。

（但防水型的安装在别处。）

　　 3.  15～90W的电机转向时使用换向开关

SW。（如需要进行瞬间方向改变的场合

请使用可逆电机。）

请用户自行准备

⎫
⎬
⎭

　　4.  电容器

　　　请将附属的电容器接线后使用。

电机电压

可变电阻（VR）的功率

可变电阻额定电压
可变电阻电压

可变电阻额定功率

可变电阻本公司可供应(可选件)。购买
时请提出

AC100V, 200V
AC260V～300V

430V～470V
0.2Watt以上

● 升降装置与停止精度要求高的场合，请使用

紧急制动线路。
● 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上

制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线

圈负载用)。
● 如需采用上图以外的接线方法，保护装置，

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。

OLR

SW

MC

C

R S

OLR

SW

MC

C

R S

OLR

SW

MC

C

R S

OLR

SW

MC

C

R S
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0.1kW～0.2kW（FB-01A1～FB-02A1）

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

100V 200V

⬉ᴎ

U1
U2
Z1(X)

R S

1 2 4 M N

OLR

MC

V1
V2
Z2
(Y)

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

⬉ᴎ

U1
Z1
(X)

U2 V1

R S

1 2 4 M N

OLR

MC

V2
Z2
(Y) ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

⬉ᴎ

U1
U2
Z1(X)

R S

1 2 4 M N

OLR

MC VR

V1
V2
Z2
(Y)

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

VR

⬉ᴎ

U1
Z1
(X)

U2 V1

R S

1 2 4 M N

OLR

MC

V2
Z2
(Y) ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载继电器或热保护

　　　 继电器

VR  ：可变电阻(保护元件)

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

注）  0.1～0.75kW电机如需反转时可在停机后

         将Z1(X)与Z2(Y)互换即可。

请用户自行准备
⎫
⎬
⎭

0.4kW～0.75kW（FB-1B～FB-2B1）

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电机电压

可变电阻（VR）的功率

可变电阻额定电压

可变电阻电压

可变电阻
额定功率  FB-1B

 FB-01A1, 02A1

可变电阻本公司可供应(可选件)，购买
时请提出。

AC100V, 200V
AC260V～300V

430V～470V
0.2Watt以上

0.4Watt以上

100V 200V

⬉ᴎ

U1
U2
Z1(X)

R S

1 2 3 4 M N

OLR

MC

V1
V2
Z2
(Y)

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

⬉ᴎ

U1
Z1
(X)

U2 V1

R S

1 2 3 4 M N

OLR

MC

V2
Z2
(Y) ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

⬉ᴎ

U1
U2
Z1(X)

R S

1 2 3 4 M N

OLR

MC VR

V1
V2
Z2
(Y)

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

3

VR

⬉ᴎ

U1
Z1
(X)

U2 V1

R S

1 2 4 M N

OLR

MC

V2
Z2
(Y) ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

 FB-2B1 0.6Watt以上

● 升降装置与停止精度要求高的场合，请使用

紧急制动线路。
● 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上

制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线

圈负载用)。
● 如需采用上图以外的接线方法，保护装置，

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。

图30-a-2. 单方向运转时的接线举例(0.1kW～0.4kW电容启动，电容运转型)

注）（　）内为旧JIS电机端子符号
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6.  接    线

0.1kW～0.2kW（FB-01A1～FB-02A1）

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

100V 200V

U1

ড䕀

OLR
R S

V1
U2 V2

Z1
(X)

Z2
(Y)

ℷ䕀

⬉ᴎ ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

1 2 4 M N Z1
(X)

Z2
(Y)
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R S
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1 2 4 M N
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ড䕀
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R S
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U2 V2

ℷ䕀

ড ℷ

VR
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1 2 4 M NZ1
(X)

Z2
(Y)
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ড䕀
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R S

V2 V1
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ড ℷ

VR

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

1 2 4 M NZ1
(X)

Z2
(Y)

● 正反转用电磁继电器
● OLR ：过载保护装置
● VR ：可变电阻(保护元件)

 　请用户自行准备。

电机一侧 电机一侧

电机一侧 电机一侧

电机一侧 电机一侧

电机一侧 电机一侧

0.4kW（FB-1B）

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

100V 200V
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ড䕀

OLR
R S

V1
U2 V2
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1 2 3 4 M NZ1
(X)

Z2
(Y)
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ড
䕀
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1 2 3 4 M NZ1
(X)

Z2
(Y)
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R S
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U2 V2

Z1
(X)

Z2
(Y)

ℷ䕀
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ড ℷ

VR

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

1 2 3 4 M N

ড ℷ

VR

ᭈ⌕఼ ఼ࡼࠊ

1 2 3 4 M NU1

ড
䕀

OLR
R S

V2 V1
U2

Z1
(X)

Z2
(Y)

ℷ䕀

⬉ᴎ

图30-b-1. 正反运转时的接线举例(0.1kW～0.4kW电容启动, 电容运转型)

注）（　）内为旧JIS电机端子符号

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧

控制板一侧
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6.  接    线

　图31为  带制动器三相电机  的标准规格的接线与端子符号。

　（2）  FB型带制动器三相电机

图31-a. 单方向运转时的接线举例

15W～60W（SB-004）
规格01＃、03＃、05＃、07＃用

40W～90W（MB-003～MB-005） 
规格15＃、17＃、1240＃用

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载保护装置

VR  ：可变电阻(保护元件)
请用户自行准备

⎫
⎬
⎭

注） 1.  规格01＃、03＃、05＃、07＃用

15W～60W（SB-004）的整流器的安装

在别处。

 2.  规格15＃、17＃、1240＃用40W～90W
（MB-003～MB-005）的整流器的安置在

制动器内。 
（但防水型的安装在别处。）

制动器电源

可变电阻（VR）的功率

可变电阻额定电压

可变电阻电压

 SB-004, FB-01A1, 
 02A1, 05A1
 FB-1B
 FB-2B, 3B, 5B, 8B

可变电阻本公司可供应(可选件)，购买时请提出。

AC200V～230V
AC260V～300V

430V～470V

0.2Watt以上

0.4Watt以上

0.6Watt以上

AC380V～460V
AC510V

820V

0.4Watt以上

0.6Watt以上

1.5Watt以上

R S T

MC

OLR
1 2 4

R S T

MC

OLR

R S T

MC

OLR VR

1 2 4

R S T

MC

OLR

90W×4P  规格36＃、361＃用
0.1kW×4P～0.4kW×4P
〔FB-01A1～FB-05A1〕

0.75kW×4P～7.5kW×4P
〔FB-1B～FB-10B〕

R S T

MC

OLR

U V W 1 2 4 M N

R S T

MC

OLR

U V W 1 2 3 4 M N

R S T

MC

OLR

U V W 1 2 4 M

VR

N

R S T

MC

OLR

U V W 1 2 4 M

VR

N

 FB-10B,15B 1.0Watt以上 1.5Watt以上

● 升降装置与停止精度要求高的场合，请使用

紧急制动线路。
● 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上

制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线

圈负载用)。
● 如需采用上图以外的接线方法，保护装置，

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。
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6.  接    线

　图31为  带制动器三相电机  的标准规格的接线与端子符号。

　（2）  FB型带制动器三相电机

图31-b. 单方向运转时的接线举例(普通制动线路)

11kW×4P〔FB-15B〕
—△启动

11kW×4P〔FB-15B〕
直接启动

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

U1

MCM

OLR

V1W1 V2 W2 U2

MC

⬉ᴎ ఼ᭈ⌕఼ࡼࠊ
1234 M N

MC

R S T

OLR

఼ᭈ�⌕�఼ࡼࠊ

U1 V1 W1 1 2 3 4 M N
V2 W2 U2
⬉ᴎ

TR S

U1

MCM MCM
VR

OLR

V1W1 V2 W2 U2

MC

⬉ᴎ ఼ᭈ⌕఼ࡼࠊ
12 4 M N

MC

R S T

R S T

VR

఼ᭈ�⌕�఼ࡼࠊ

OLR

MC

1 42 M NU1 V1 W1
V2 W2 U2

⬉ᴎ

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

 FB-10B,15B 1.0Watt以上 1.5Watt以上

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载保护装置

VR  ：可变电阻(保护元件)
请用户自行准备

⎫
⎬
⎭

制动器电源

可变电阻（VR）的功率

可变电阻额定电压

可变电阻电压

 SB-004, FB-01A1, 
 02A1, 05A1
 FB-1B
 FB-2B, 3B, 5B, 8B

可

变

电

阻

额

定

功

率

可变电阻本公司可供应(可选件)，购买时请提出。

AC200V～230V
AC260V～300V

430V～470V

0.2Watt以上

0.4Watt以上

0.6Watt以上

AC380V～460V
AC510V

820V

0.4Watt以上

0.6Watt以上

1.5Watt以上

● 升降装置与停止精度要求高的场合，请使用

紧急制动线路。
● 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上

制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线

圈负载用)。
● 如需采用上图以外的接线方法，保护装置，

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。
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图31-c. 正反运转时的接线举例

15W～60W（SB-004）
规格01＃、03＃、05＃、07＃用

40W～90W（FB-003～FB-005） 
规格15＃、17＃、1240＃用

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
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路
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板
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侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

90W×4P  规格36＃、361＃用
0.1kW×4P～0.4kW×4P
〔FB-01A1～FB-05A1〕

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

 FB-10B,15B 1.0Watt以上 1.5Watt以上

MC  ：电磁继电器

OLR  ：过载保护装置

VR  ：可变电阻(保护元件)
请用户自行准备

⎫
⎬
⎭

制动器电源

可变电阻（VR）的功率

可变电阻额定电压

可变电阻电压

 SB-004, FB-01A1, 
 02A1, 05A1
 FB-1B
 FB-2B, 3B, 5B, 8B

可

变

电

阻

额

定

功

率

可变电阻本公司可供应(可选件)，购买时请提出。

AC200V～230V
AC260V～300V

430V～470V

0.2Watt以上

0.4Watt以上

0.6Watt以上

AC380V～460V
AC510V

820V

0.4Watt以上

0.6Watt以上

1.5Watt以上

● 升降装置与停止精度要求高的场合，请使用

紧急制动线路。
● 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上

制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线

圈负载用)。
● 如需采用上图以外的接线方法，保护装置，

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。

电
机
一
侧

0.75kW×4P～7.5kW×4P
〔FB-1B～FB-8B〕

R S T

ℷ䕀 ড䕀
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VR

6.  接    线
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图31-d. 正反运转时的接线举例

11kW×4P〔FB-15B〕
—△启动

11kW×4P〔FB-15B〕
直接启动

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
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路
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V2 W2 U2

⬉ᴎ

正反转用电磁继电器

OLR  ：过载保护装置

VR  ：可变电阻(保护元件)
请用户自行准备

⎫
⎬
⎭

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
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侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

６．配　線
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6.  接    线

　图32为  变频驱动  的接线与端子符号的标准表示法。

图32-a. 变频驱动时的接线举例(0.2kW～5.5kW)

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路

0.2kW×4P〔FB-05A1〕 0.4kW×4P～5.5kW×4P
〔FB-1B～FB-10B〕

R S T

MC

U V W 1 2 4 M N

ᭈ⌕఼ ఼⬉ᴎࡼࠊ

ব乥఼

R S T

ব乥఼

R S T

MC

U V W 1 2 3 4 M N

ᭈ⌕఼ ఼⬉ᴎࡼࠊ

R S T

U V W 1 2 4 M N

ᭈ⌕఼ ఼⬉ᴎࡼࠊ

ব乥఼ VR

MC

R S T

ব乥఼

R S T

U V W 1 2 3 4 M N

ᭈ⌕఼ ఼⬉ᴎࡼࠊ

VR

MC

●  MC：电磁继电器
●  VR：可变电阻(保护元件)
    以上请用户自行准备。

● 如需采用上图以外的接线方法、保护装置、

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。

注） 1.  继电器的接通与断开时必须与变频器联

动，请参阅变频器的使用说明书或应用手

册。

 2.   紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌

上制动电流的5倍以上的电流切断能力(直

流线圈负载用)。

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

电
机
一
侧

控
制
板
一
侧

控
制
板
一
侧

电
机
一
侧

图32-b. 变频驱动时的接线举例(7.5kW)

普
通
制
动
线
路

紧
急
制
动
线
路
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控
制
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电
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制
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1 42 3 M N

R S T
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MCB

U1 V1 W1
V2 W2 U2

⬉ᴎ

●  MC：电磁继电器
●  VR：可变电阻(保护元件)
    以上请用户自行准备。

● 如需采用上图以外的接线方法、保护装置、

可变电阻等场合，请与本公司讨论解决。

注） 1.  继电器的接通与断开时必须与变频器联

动， 请参阅变频器的使用说明书或应用手

册。

 2.   紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌

上制动电流的5倍以上的电流切断能力(直

流线圈负载用)。
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6.  接    线

表9  保护用可变电阻（VR）功率

电机电源 AC200V～230V AC380V～460V
可变电阻额定电压 AC260V～AC300V AC510V

可变电阻电压 430V～470V 820V

可 变 电 阻
额 定 功 率

制动器
型    号

   SB-004, FB-01A1, 02A1, 
         05A1, 01A, 02A, 05A 0.2Watt以上 0.4Watt以上

   FB-1B 0.4Watt以上 0.6Watt以上
   FB-2B1, 3B, 5B, 8B 0.6Watt以上 1.5Watt以上
   FB-10B, 15B 1.0Watt以上 1.5Watt以上

　· 普通制动线路与紧急制动线路的动作延迟时间有差异，P6的表1是标准的动作延迟时间，请按

照用途选择。

　· 紧急制动线路的触点的容量推荐采用铭牌上制动电流的5倍以上的电流切断能力(直流线圈负

载用)。

　　 ·升降装置与停止精度要求高的场合，请使用紧急制动线路。

　　 ·安装进相电容器的场合，请使用紧急制动线路。

· 15W～0.2kW单相电容运转型电机附属的电容器  ，请将附属的电容器接线后使用(电容器请

参阅P23的表7)
·  采用变频驱动  时请注意以下事项。

　　 · 采用变频驱动带制动器的电机时，必须如图32所示即制动器电源取之于单元的总电源
处。制动器的操作必须与单元的通断同步。

　　 · 继电器的接通与断开时必须与变频器联动，请参阅变频器的使用说明书或应用手册。
　　 · 低速运转时由于冷却能力低会使寿命降低，所以在这种情况下请将制动器电源接通的时

间缩短。
 · 避免在电机停止的情况下使制动器线圈连续通电。
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7.  运    转

　　　危　险
 ●  电机运行时绝对不可靠近或接触转动部分(如输出轴等)，否则有被卷入受伤的危险。

 ●  遇到停电时必须将电源切断，否则在来电而不知道的情况下有被触电、受伤、设备损坏的危

险。

 ●  端子盖处于打开的情况下不得投入运转，在开盖处理完毕后一定要将端子盖放回原处。否则

有受伤、触电的危险。

 ●   防爆电机 ，通电中不得打开端子盖。否则有爆炸、起火、触电、受伤、火灾、设备损坏的

危险。

 ●   带制动器的场合  ，手动拧松螺丝使制动器处于释放的状态下不得开机运行。否则有掉下、

失控、设备损坏的危险。

 ●  对于  单相电机  ，如果负载有可能超出电机的 大转矩时请勿使用。否则有反转失控的危

险。

 7.  运    转

　　　注 　意

 ●  齿轮电机的开口部分，请勿将手指或任何物体伸入。否则有触电、受伤、火灾、设备损坏的

危险。

 ●  在运转中，齿轮电机的的温度很高，注意手或身体不要接触到，否则有烫伤的危险。

 ●  发生异常时请立即停机，否则有触电、受伤、火灾的危险。

 ● 不要在超过额定负载的情况下使用。否则有受伤、设备损坏的危险。

 ●    单相电机  的启动电容器的导电部分，在放电完毕之前请不要接触，否则有触电的危险。

 ●   除可逆电机以外的单相电机 ，需要反转时，必须先等电机完全停止后才可进行反转，否则

有可能方向不变或者有失控的危险。

　在安装，接线完成后，开始运转之前请先确认以下几点。

　　（1）确认接线正确无误。

　　（2）与负载的连接正确。

　　（3）安装螺栓确实紧固。

　　（4）旋转方向符合要求。

　以上确认步骤完成后，先开始空载运行，然后逐步增加负载。

　此时，按P37的表10的各项目检查确认。

共用
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7.  运    转

表10  试运转时注意事项

  是否有异常噪音、振动?

 （1）是否安装面不平，使得失去平衡?
 （2）是否安装台面刚性不够，产生共振?
 （3）与负载的同轴度是否好?
 （4）是否负载的振动传递到齿轮电机?

  齿轮电机或减速机的表面

温度是否异常的高?

 （1）是否电压的波动太大?
 （2）是否环境温度过高?
 （3）是否  齿轮电机  的电流超过了铭牌上规定的数值?

· 如果确认异常，请停止运转，请通知就近的本公司代理、销售网点或营业部。

· 对于制动器，如果刚开始使用的时候，达不到所规定的制动力矩的话，请用尽可能轻的负载，反复使电机

与制动器通电、断电、让制动衬垫摩擦面达到磨合。 

· 由于制动器的结构，制动器衬垫摩擦时会发出声音，但不妨碍制动器的性能。

共用
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8.  日常检查与保养

 8. 日常检查与保养　

　　　危　险
 ●  不要带电操作，操作前必须先切断电源，否则有触电危险。

 ●  电机运行时绝对不可靠近或接触转动部分(如输出轴等)，否则有被卷入受伤的危险。

 ●  对于  防爆电机  ，用户绝对不能对产品进行分解、改造。否则有爆炸、起火、触电、受

伤、火灾、设备损坏的危险。

 ●  对于  防爆电机  ，外部导线的引入，除按照电器设备技术标准、规定、防爆指南以外，请

按照使用说明书进行。否则有爆炸、起火、触电、受伤、火灾、设备损坏的危险。

　　　注 　意
 ●  齿轮电机的开口部分，请勿将手指或任何物体伸入。否则有触电、受伤、火灾、设备损坏的

危险。

 ●  在运转中，齿轮电机的的温度很高，注意手或身体不要接触到，否则有烫伤的危险。

 ● 测量绝缘材料电阻时，请不要接触端子，否则有触电的危险。

 ●  发生异常时的诊断，请按照使用说明书进行。在查明产生异常的原因并实施对应措施之前绝

对不要投入运转。

 ● 已受到损伤的齿轮电机请不要使用。否则有触电、受伤、火灾、设备损坏的危险。

 ● 如果产品经过用户自己的改造，就不再属于保修范围以内，本公司不再承担责任。

 ●  齿轮电机的润滑剂的废弃处理，请遵照一般工业废弃物的处理方法进行。

 ●  对于  防爆电机  ，在测量绝缘电阻时，请先确认环境中有没有爆炸性气体、蒸气等。否则

有爆炸、起火的危险。

共用

 · 齿轮部分，已经预先灌入了长寿命润滑脂，可以长时间的安心使用，但请大致每隔2万小时或

者每3到5年做大保养一次，可以更加延长寿命。

 · 油封有一定的寿命，长时期的使用条件下，由于自然的退化和磨损会使密封效果变差。由于使

用条件与周围环境的不同，寿命也相差很大，按一般运转条件(均 负载，每天运转10小时，

常温)的使用， 好能大致每隔一到三年更换一次。

 · 齿轮电机的大保养需要有熟练的技术人员操作，必须在本公司的专门工场进行。
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8.  日常检查与保养

　请按照表11进行日常检查，不认真检查将会导致事故。

共用

表11  进行日常检查

检查项目 检　查　内　容

电    流     值  是否在铭牌上的数值以下?
噪 音  是否有异音或者噪音的变化剧烈?
振 动  是否振动特别大? 或者振动的变化剧烈?

漏 润 滑 脂  是否有润滑脂从齿轮部分漏出?
安 装 螺 栓  安装螺栓是否松动?
键 ， V 形 皮 带  键以及V形皮带是否松动松弛?

 制动器
 制动衬垫是否已经磨损
　    制动衬垫经过长时间的使用会被磨耗，请经常按照“9. 制动器部分的检查”

(P40-48)检查制动器的间隙

表 面 温 度

 表面温度是否异常升高?
 是否上升很快?
  　   由于型号规格的不同，运转中的温升也不同。即使齿轮部分表面温度比环

境温度高40℃，但如果变化不大也没有问题

在日常检查中发现的任何问题，请按照“10. 故障与处理”(P50-51)进行，如果处理无效，请通知就近的本
公司销售人员或代理商。

( )

( )



 · 制动器的机械寿命在一般的使用条件下(负载的惯性力矩在带制动器电机的惯性力矩以

下)可达到两百万次的长寿命，请对制动器的间隙G定期进行检查，经过长期的使用，制

动器衬垫被磨耗，使制动器不能释放。另外，经过两百万次的使用，机械零件的磨耗与

破损有可能造成跌落、失控的事故。

·制动衬垫刚更换后，可能达不到所规定的制动力矩，在这种情况下，请用尽可能轻的负

载，反复使电机制动器通电、断电、让制动器衬垫摩擦面达到磨合。
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9.  制动器部分的检查与维修

 9. 制动器部分的检查与维修

　◎  这里只涉及  本公司生产的制动器  ，其他公司的制动器  请参照该制动器的使用说明书。

　◎   FB－01A1, 02A1, 05A1, 01A, 02A, 05A, 1B, 2B1, 3B, 5B, 8B, 10B, 15B室外型制动器请参

阅专用的使用说明书（Cat. No. MM0202）。

　　　危　险

　　　注 　意
 ●  制动器间隙检查，调整后，请不要在风扇外罩打开的状态下投入运转。否则有卷入受伤的危

险。

 ●  制动衬垫的更换需要有熟练的技术人员操作，必须在本公司的专门工场进行。

 ●  请不要带电操作，操作前必须将电源切断后再进行，否则有触电危险。

 ●  使用在升降的场合，当负载被吊起的时候不得释放制动器，否则有跌落造成事故的危险。

 ●  手动释放螺丝使制动器释放的状态下不得投入运转，否则有跌落、失控、设备损坏的危

险。

 ●  在正式投入运转之前请通，断电确认制动器动作正常。否则有跌落、失控的危险。

 ●  制动器不得接触到水与油脂类。否则由于制动力矩降低，有跌落、失控、设备损坏的危

险。



41

9.  制动器部分的检查与维修

9-1) 结构与动作
　 制动器的结构见图33-42，制动器的动作原理为弹性制动(非励磁式)。

编号 零 部 件 名 称
1  制动器安装螺丝
2  固定铁心
3  可动铁心
4  带风扇衬垫
5  调节螺丝
6  挡圈
7  外罩
8  力矩弹簧

编号 零 部 件 名 称
1  制动器安装螺丝
2  固定铁心
3  可动铁心
4  带风扇衬垫
5  调节螺丝
6  挡圈
7  外罩
8  力矩弹簧

图33  SB-004型

图34  SB-004型（防水型）

G

G
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9.  制动器部分的检查与维修

编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2  限位圈
3

编号 零 部 件 名 称
1   制动器安装螺丝
2   固定板
3  制动衬垫
4  可动铁心
5  板弹簧
6  固定铁心
7  外罩
8  间隙调整螺帽
9  力矩弹簧

10  双头螺栓
11  辅助弹簧
12  衬套
13  衬套固定螺丝

 制动衬垫
4  安装螺丝
5  衬套
6  轴用C型挡圈
7  外罩
8  风扇固定螺丝
9  风扇（FB-01A1, 01A无）

10  板弹簧
11  固定板
12  可动铁心
13  弹簧
14  电磁线圈
15  轴承
16  电机轴

编号 零 部 件 名 称
1  制动器安装螺丝
2  固定板
3  制动衬垫
4  可动铁心
5  板弹簧
6  整流器
7  固定铁心
8  外罩
9  风扇固定螺丝

10  风扇（只安装单向60, 90W规格）
11  间隙调整螺帽
12  力矩弹簧
13  双头螺栓
14  辅助弹簧
15  衬套
16  衬套固定螺丝

图35  FB-003, 005型

图37  FB-01A1, 02A1, 05A1, 01A, 02A, 05A型

G

311410978

13

12

5

6 1 2

图36  FB-003, 005型（防水型）
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9.  制动器部分的检查与维修

编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2  释放用零件
3  制动器防止手动释放用限位圈
4  制动器释放螺丝
5  限位圈
6  间隙调整片
7  安装螺丝
8  制动衬垫
9  板弹簧

10  衬套
11  轴用C型挡圈
12  外罩
13  风扇固定螺丝
14  风扇
15  固定板
16  可动铁心
17  弹簧
18  电磁线圈
19  轴承
20  电机轴

图38  FB-1B型

图39  FB-2B1型

G

16 17 18 201514 19

13

12

11

10

9
8 7 6 5 4 3 2 1

编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2  释放用零件
3  制动器防止手动释放用限位圈
4  制动器释放螺丝
5  限位圈
6  间隙调整片
7  安装螺丝
8  制动衬垫
9  板弹簧

10  衬套
11  轴用C型挡圈
12  外罩
13  风扇固定螺丝
14  风扇
15  固定板
16  可动铁心
17  弹簧
18  电磁线圈
19  轴承
20  电机轴
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9.  制动器部分的检查与维修

 可动铁心

21  电机轴

编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2  释放用零件
3  双头螺栓
4  调整垫圈
5  制动器防止手动释放用限位圈
6  制动器释放螺丝
7  弹簧垫圈
8  间隙调整片
9  制动衬垫

10  衬套
11  轴用C型挡圈
12  外罩
13  弹簧销
14  风扇
15  板弹簧
16  固定板
17
18  弹簧
19  电磁线圈
20  轴承

图40  FB-3B型

图41  FB-5B,8B型

G

16 17 18 201514 19

13

12

11

10

9 8 7 6 5 4 3 2 1 编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2  释放用零件
3  制动器防止手动释放用限位圈
4  制动器释放螺丝
5  限位圈
6  间隙调整片
7  安装螺丝
8  制动衬垫
9  板弹簧

10  衬套
11  轴用C型挡圈
12  外罩
13  风扇固定螺丝
14  风扇
15  固定板
16  可动铁心
17  弹簧
18  电磁线圈
19  轴承
20  电机轴
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可动铁心
弹簧
电磁线圈
轴承

电机轴

编号 零 部 件 名 称
1  固定铁心
2 释放用零件
3 双头螺栓
4 调整垫圈
5 防止手动释放用限位圈
6 制动释放螺丝
7 弹簧垫圈
8 间隙调整螺帽
9 制动衬垫

10 衬套
11 轴用C型挡圈
12 外罩
13 风扇固定螺丝
14 风扇
15 板弹簧

16
17
18
19
20
21

固定板

图42  FB-10B, 15B型

9.  制动器部分的检查与维修
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9.  制动器部分的检查与维修

9-2) 制动器的手动释放操作
　（适用于FB－1B～15B，对FB－01A1～05A1，FB－01A～05A可选）

　不通电而通过手动方式将制动器释放的情况，请按以下步骤操作。

　　（1） 将成对角的两个制动器释放螺丝拧松，将限位圈取出后再用内六角板手将螺丝拧紧，制

动器就处于释放状态，请不要将制动器释放螺丝拧得过紧。（一边检查制动器的释放状

态一边释放螺丝。）（参阅图43）
　　（2） 制动器释放后，如果要在恢复到原来的状态，为安全考虑，请将上述取出的限位圈照原

样安装回去。（参阅图44）
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图43 图44

9-3) 间隙的检查
　 制动器经过长期使用后，制动器衬垫被磨耗，使制动器不能释放。

　请按以下步骤对制动器的间隙G定期进行检查。

　　（1）将外罩去除。

　　（2） 在固定铁心和可动铁心之间插入塞规片检查间隙，必须将间隙调整到表12规定的临

界值附近，测量应在圆周的三个均分处进行。（FB－1B～3B不能调到塞规片的厚度

0.2～0.25mm以下。）

制动器型号

FB－01A1, FB－01A
FB－02A1, FB－02A
FB－05A1, FB－05A

间隙G（mm）

规定值（起始值） 临界值

0.2～0.35 0.5

FB－1B
FB－2B1 0.3～0.4

0.4～0.5

0.6

FB－3B 0.7

FB－5B
FB－8B 1.0

0.4～0.5FB－10B
FB－15B 1.2

0.15～0.25

0.15～0.25

FB－003
FB－005

SB－004

0.4

0.4

表12  标准制动器的间隙值
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9.  制动器部分的检查与维修

9-4) 间隙的调整
　 当检查发现间隙已达到表46 的临界值附近时，请按以下步骤进行间隙调整。

　 〈SB－004的场合〉（参照P41的图33、34）
　（1）取下外罩�。

　（2）将调节螺丝�拧松。（螺丝有防松粘合剂设计。）

　（3）在固定铁心�和可动铁心�之间插入塞规片检查间隙，调整到规定的间隙值。

　（4）在调节螺丝�上涂上防松粘合剂后将带衬垫的风扇固定住。

　（5）将外罩�安装回原处。（防水型的场合要确认密封圈有没有受损，如发现受损请更换。）

　 〈FB－003, 005的场合〉（参照P42的图35、36）
　（1）取下外罩�。

　（2）在固定铁心�和可动铁心�之间插入塞规片检查间隙，将位于双头螺栓�	顶部的间隙调整螺

帽�
向右旋。

间隙调整螺帽在三个位置上配置，请相互配合调整， 使圆周三个均分点处全部调整到表12
规定的间隙值。

　（3）通、断电以确认制动器动作正确。

　（4）在调整螺帽�
上涂防松漆，将外罩�安装回原处。

　 〈FB－01A1, 02A1, 05A1, 01A, 02A, 05A的场合〉（参照P42的图37）
　（1）取下外壳�。

　（2） 少许旋松安装螺丝�，将固定板�
逆时针方向充分旋转后，再将安装螺丝旋紧，然后测量

间隙G的值，应在规定值与临界值之间。（按这样操作间隙应不小于0.3mm。）

　（3）通、断电以确认制动器动作正确。

　（4）将外罩�安装回原处。

　 〈FB－1B的场合〉（参照P43的图38）
　（1）释放螺丝�，手动将防止用限位圈�取下。

　（2）取下外罩��。

　（3）风扇固定螺丝�	旋松，取下风扇��。

　（4） 松开安装螺丝�、成组的取下限位圈�、间隙调整片、安装螺栓�、固定板��，此时只

取下安装螺丝�，注意不要让间隙调整片脱落。

　（5） 间隙调整片的厚度约0.2－0.25mm，根据磨耗状态相应减少间隙调整片的数量。然后再

将限位圈�、间隙调整片、安装螺丝�、固定板��一组全部装起来。

　（6）确认间隙G的正确，如发现与规定值相差太大时，请再次变动调整片。

　（7）通、断电以确认制动器动作正确。

　（8） 将风扇��、风扇固定螺丝�	、外罩��安装回去。此时，在风扇固定螺丝上涂防松剂。

　　　  后将释放螺丝�以及限位圈�安装回去。
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9.  制动器部分的检查与维修

　 〈FB－2B1的场合〉（参照P43的图39）
　（1）释放螺丝�、手动将防止用限位圈�取下。

　（2）取下外罩��。

　（3）风扇固定螺丝�	拧松，取下风扇��。

　（4） 松开安装螺丝�，成组的取下限位圈�、间隙调整片、安装螺栓�、固定板��。此时只

取下安装螺丝�，注意不要让间隙调整片脱落。

　（5） 间隙调整片的厚度约0.2－0.25mm，根据磨耗状态相应减少间隙调整片的数量，然后再

将限位圈�、间隙调整片、安装螺丝�、固定板��一组全部装起来。

　（6）确认间隙G的正确，如与规定值相差太大时，请再次变动调整片。

　（7）通、断电以确认制动器动作正确。

　（8） 将风扇��、风扇固定螺丝�	、外罩��安装回去。此时，在风扇固定螺丝上涂防松剂。

　　　  后将释放螺丝�以及限位圈�安装回去。

　 〈FB－3B的场合〉（参照P44的图40）
　（1）释放螺丝�，手动将防止用限位圈�取下。

　（2）取下外罩��。

　（3）风扇固定螺丝�	拧松，取下风扇��。

　（4） 松开安装螺丝�，成组的取下限位圈�、间隙调整片、安装螺栓�、固定板��。此时只

取下安装螺丝�，注意不要让间隙调整片脱落。

　（5） 间隙调整片的厚度约0.2－0.25mm，根据磨耗状态相应减少间隙调整片的数量，然后再

将限位圈�、间隙调整片、安装螺丝�、固定板��一组全部装起来。

　（6）确认间隙G的正确，如与规定值相差太大时，请再次变动调整片。

　（7）通、断电以确认制动器动作正确。

　（8） 将风扇��、风扇固定螺丝�	、外罩��安装回去。此时，在风扇固定螺丝上涂防松剂。

　　　  后将释放螺丝�以及限位圈�安装回去。
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9.  制动器部分的检查与维修

　 〈FB－5B, 8B, 10B, 15B的场合〉（参照P44的图41、P45的图42）
　（1）取下螺丝，手动将限位圈�取下。

　（2）取下外罩��。

　（3） 在固定铁心�和可动铁心��之间插入塞规片检查间隙，请将双头螺栓顶部的间隙调整用螺

帽�向右旋转。如果间隙太大，不能调整时可以将调整垫圈�减少。并且，间隙调整螺帽

在三个位置上有配置，请相互配合调整，使圆周三个均分点处全部调整到表12规定的间隙

值。

　（4）通、断电以确认制动器正常工作。

　（5）安装外罩��。

　　　  后安装螺丝以及限位圈�。

FB－003
FB－005

FB－01A1, FB－01A
FB－02A1, FB－02A
FB－05A1, FB－05A

表13  制动衬垫的尺寸

制动器型号
制动衬垫的

尺寸图

起始厚度 使用极限值

达到（mm） 达到（mm）

7.0

FB－1B 7.0 6.0

7.0 6.2

SB－004 5.0 4.6

FB－2B1 8.8 7.8
FB－3B 9.0 8.0

FB－10B, 15B 11 7.0

FB－5B, 8B 10 6.0

9-5) 制动衬垫的更换
　 制动衬垫的厚度达到表13的使用厚度极限值时（对于FB－01A1，02A1，05A1，01A，02A，

05A在间隙调整后再次达到P46的表12的极限值时）请送交本公司更换。

䖒ࠄ

䖒ࠄ
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10.  故障与处理 共用
 10.  故障与处理　　

　 当齿轮电机发生问题时，请参照表14进行适当处理。

表14  故障与处理

故障内容 原　　　　　因 处    理    方    法

 即使无负载电机也不旋转

 无负载时，电机旋转但输出轴不转

无
负
载
时
虽
然
电
机
旋
转

一
旦
加
上
负
载

 开关过热

 保险丝熔断

 立即过热

 停转

 反转

 保险丝熔断

 温升过高

 停电  与电力公司联系

 电气线路不良  检查线路

 保险丝熔断  更换保险丝

 保护装置动作  消除动作的原因后复位

 负载锁住  检查、检查负载、安全装置

 开断器接触不良  调整接触部分

 电机定子线圈断线  请专业工厂修理

 轴承损坏  请专业工厂修理

 电容器损坏（ 单相电机 ）  请专业工厂更换

 专用开关不良
 （ 0.1－0.4kW单相电机 ）  请专业工厂修理

 三相中只有一相工作
 （ 三相电机 ）

 用电压表检查电压
   检查电机、变压器的线圈、接触
器、保险丝等后修理或更换

  制动器  的磨擦面生锈
请请专业工厂对制动衬垫进行清
理

  制动器  间隙调整不良
  对制动器间隙再调整
 （参阅P46-49）

 齿轮部分由于过载等原因损伤  请专业工厂修理

 开关功率不够  换成规定的规格

 过负载  负载降低到规定值以下

 保险丝功率不够  换成规定的规格

 过负载  负载降低到规定值以下

 专用开关不良
 （ 0.1－0.4kW单相电机 ）  请专业工厂修理

 电压过低  与电力公司联系

 过负载  负载降低到规定值以下

 电容器容量减低
 （ 单相电机 ）  请专业工厂更换

 电机定子线圈短路  请专业工厂修理

 键未安装  安装键

 轴承损坏  请专业工厂更换

 保护装置调整不良  调整保护装置

 接线错误  改变接线

 引出线短路  请专业工厂修理

 电机与启动器的接触不良  改善接触状态

 过负载  负载降低到规定值以下

 电压太低或太高  与电力公司交涉

 专用开关不良
 （ 0.1－0.4kW单相电机 ）  请专业工厂修理

 运行用电容器容量降低
 （ 单相电机 ）  请专业工厂更换电容器

 使用场所环境温度太高  改善通风条件

 齿轮部分由于过负载等原因损坏  请专业工厂修理
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10.  故障与处理 共用

故障内容 原　　　　　因 处    理    方    法

漏
润
滑
脂

  从油封处漏出  油封损坏  更换油封

  从油封处渗漏  运行的初期发生油封漏脂
擦净后观察，如继续渗漏时更换
油封

  外罩接缝处的漏出  紧固螺丝松动  将紧固螺丝固紧

 齿轮部分损伤  请专业工厂修理

 有异音
 振动过大

 电机有异音

 由于安装平台不平造成的不平衡    平整安装平台、调整衬垫等

  由于安装平台刚性不够造成的共振  采取加强安装平台刚性等措施

 与负载的同轴度差  提高同轴度

 异物混入  去除异物

 轴承损坏  请专业工厂修理

 从负载传递过来的振动
将齿轮电机单独运转检查噪音
来源

  制动器 间隙调整不良  调整制动器间隙（参阅P46－49）

  制动器 衬垫磨耗   更换制动衬垫（参阅P49）

  制动器 电磁线圈烧坏  请专业工厂更换电磁线圈

 整流器击穿  更换整流器

 制动器 的轮毂部分的板弹簧移位
或变形

 请专业工厂更换板弹簧

   专用开关不良
 （ 0.1－0.4kW单相电机 ）  请专业工厂修理

 制动器释放螺丝忘记复位
　

制
动
器  
机
械
不
良

　

  

变
频
器  

跳
断

 不动作  将制动器释放螺丝复位

 未采用紧急制动线路

  制动不彻底（制动时间
过长）

 改成紧急制动线路
 （参阅P27－34）

  制动器衬垫部分异物混入、接触
油

  请专业工厂去除异物、防止混入、
用干布擦拭衬垫表面

 制动衬垫磨耗
  调整制动器间隙，请专业工厂更换
衬垫

 制动器间隙不均  调整制动器间隙

 过负载  负载降低到规定值以下

 制动器释放螺丝复位不到位  将制动器释放螺丝复位到位

 运转的加速与减速过快  延长加速与减速时间

 负载剧烈变化  减少负载的变化

 输出一侧接地  不要接地

 输出一侧短路
 消除短路
 检查电线线路

 加速与减速过快
 延长加速与减速时间
 减少制动频率

 过负载

 过电流切断

 接地过电流

 直流过电流

 再生过电压切断

 热保护器动作  负载降低到规定值以下

表14  故障与处理
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11．结构图

编号 零部件名称

1  偏轴伞齿轮

2  输出轴

3  油封

4  外罩

5  外壳盖

6  密封盖

编号 零部件名称

7  齿轮

8  小齿轮轴

9  齿轮

10  小齿轮轴

11  偏轴小伞齿轮轴

12  定子铁心

编号 零部件名称

13  转子铁心

14  转子导体

15  定子线圈

16  负载一侧对面盖子

17  轴承

18  轴承

 11．结构图

图43  RNFM0025-01L-240

图44  RNYM0025-03-240

共用

1 2 3 4

567891011121314151617

18

11121314151617 578910

1 2 3 418
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11．構造図

编号 零部件名称

1  偏轴伞齿轮

2  输出轴

3  油封

4  外罩（1）
5  外罩（2）
6  齿轮

编号 零部件名称

8  齿轮

9  小齿轮轴

10  偏轴小伞齿轮轴

11  电机架

12  定子铁心

13  转子铁心

编号 零部件名称

15  转子导体

16  风扇

17  风扇外罩

18  负载一侧对面盖子

19  轴承

20  轴承

7  小齿轮轴 14  定子线圈 21  中间盖

图45  RNFM1-50R-120

图46  RNYM1-1530-120

共通



54

12．保    修 共通
 12.  保    修

　本公司提供产品的保修范围只限于本公司生产的产品。

　保修（期间与内容）

不适于保

修的内容

  凡涉及以下情况者，均不在担保范围以内：

   1． 本产品的安装与其他装置的连接不当所引起的故障

   2． 在本产品的保养未按本公司所订保养要领中所规定保管要领实施的管理操作不当所

引起的故障

   3． 规范以外使用而引起故障或使用非本公司推荐的润滑油而引起的故障

   4．用户连接的装置不当或特殊规格引起的故障

   5． 改造本产品或变更结构而引起的故障

   6． 用户供应零件不符合规定而引起的故障

   7． 地震、火灾、水灾、海水及潮水、风灾害、煤气灾害、雷击及其他不可抗拒的灾害

引起的故障

   8． 正常使用条件下，轴承、油封等消耗品的自然消耗、老化等有关消耗品的保证

   9．其他不属于本公司责任范围的事项引起的故障

保修期限   仅限于新品，出厂18个月或运行12个月。

保修范围
  在保修期限内，凡按照相应产品的使用说明书正确使用，均可由本公司无偿给予修理或

替换。不过，造成的其他间接损失恕不提供补偿。
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