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伺服电机
无刷伺服电机

源源不断的综合解决方案

从拉法特到拉法
特的蜕变 

自成立以来，我们一直坚守战略地位，
与市场共发展。在全球能源效率和环境
可持续性方面，我们已经处于领先地
位。我们始终是，现在也依然是产品定
制市场的领导者。

“从拉法特到拉法特”代表了一种蜕
变，这种蜕变见证了我司希望不断进步
的历史，同时也让我们始终实现了绝对
的品质。如今，我们致力于一条创新但
可靠的发展路线，通过灵活的集成解决
方案为您提供所需的一切。这意味着更
好地了解不断变化的市场需求，从而为
未来开辟一条清晰的发展道路。

因此，我们成为大型国际工业集团住友
重机械工业株式会社的成员。
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一般信息
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标准与规范

质量系统认证

拉法特电机产品采用严格的质量控制，以确保

产品具有完美的操作性能和可靠性。我们的产

品质量一流，获得了CERMET（经ACCREDIA
授权的一家认证机构）授予的ISO9001:2015证
书。

安全标准

我们的电机符合国际标准IEC 60034对旋转电机

的要求以及下列欧洲指令对电气和电子设备中

有害物质的限制：低电压指令（LV）2014/35/
EC、电磁兼容指令（EMC）2014/30/EC以及
RoHS指令2011/65/EC。

我们所有产品均符合机器指令（MD）2006/42/
EC的要求。按照该指令，感应电机属于组件，

专门用于与其他机器的集成。在证明最终产品

符合这一指令之前，严禁进行产品调试。

在操作电机时，必须遵守EN60204-1规范以及

操作手册中的安全说明。
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标准与规范

爆炸环境指令（ATEX）2014/34/EU 针对要用于潜在爆炸环境的设备和保护系统，符合

标准EN 60079-0:2018, EN 60079-7:2015 /A1:2018 和 EN 60079-31:2014。该标志应包含

如下内容：

- II  3G  Ex ec  IIC  T155°C （T3）  Gc
- II  3D  Ex tc  IIIC  T135°C   Dc

（专用手册可提供）

此外，所有伺服电机的制造都遵循了以下标准：

UL1004 - 电动机以及CSA C22.2100号 - 电动机和发电机

所以，cURus标志适用于整个产品系列。
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电机的一般规定 IEC 60034-1
旋转电机的终端标志和旋转方向 IEC 60034-8
高效节能电机（包括变速应用）的应用指南 IEC/TS 60034-31
电气绝缘的热性能评定和分级-绝缘材料  IEC 60085

IM B3旋转电机的尺寸和输出功率  IEC 60072-1 
IM B5旋转电机的尺寸和输出功率 IEC 60072
电机的圆柱形轴端 IEC 60072
防护等级分类（IP代码） IEC 60034-5
冷却方法 IEC 60034-6
安装方式– IM代码 IEC 60034-7
机械振动 - 振动的测量、评估和限制  IEC 60034-14
公差 DIN 42948
底座和轴伸的公差标准DIN42955 DIN 42955 
环境条件的分类 IEC 60721-2-1  
机械振动与冲击（平衡） ISO 8821

拉法特电机符合相关的标准和规范，如下表所示：

电
气

机
械

标准与规范
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公差

机械公差

规范IEC60072-1给出了电动机机械尺寸以及容许的公差。请参阅下表：

电气公差

数值	 公差	 与额定值相比的公差	

9-30毫米 j6或k6 
轴端直径 32-48毫米  k6 

55-100毫米  m6 

导向键宽度 /  h9 

法兰轴 /  j6

注：在轴端的螺纹孔符合DIN332-D规范。

数值	 与额定值相比的公差	

堵转电流 Io +/- 5%
（以额定速率在S1工作循环下测量，ϑamb ≤ 40，海拔高度≤1000米）

额定转矩与转速下的额定电流 In +/- 5%
（以额定速率在S1工作循环下测量，ϑamb ≤ 40，海拔高度≤1000米）

反电动势：Bemf Bemf +/- 5%

ϑamb  = 环境温度
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降额表 

以下是蓄积系数的降额表，以供参考。Ktot = Ktemp*Khigh*Kduty, 根据不同的工作条件，

环境温度高于40oC，海拔高度高于1000米，或者处于过载工作循环。

驱动器的温度极限会影响电机性能，视应用和环境条件而定。

驱动参数设定（比如，低于10 KHZ的切换频率以及高于566 VDC的总线电压）会影响电机

性能。

根据高度确定的降额

根据环境温度确定的降额

供应转矩随工作循环的变化 

公差
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技术说明

伺服系统

永磁同步伺服电机以及相关的电子驱动器是一种高效的电机轴驱动伺服系统，特别是在需
要进行瞬态控制或稳态控制时。通常情况下，由于这种电机设计紧凑，转矩/惯性比率更
高，因而比其他类型的电机具有更高的带宽。正如它们的名称所示，这种电机与直流电机
不同，不需要电刷。紧凑而合理的设计使得这种电机具有高性能和优异的可靠性，并大幅
减少了维护工作。

由于拥有几乎恒定的转矩，并且可以承受几倍于额定电流的负载，无刷伺服电机在许多领
域获得了广泛的应用。

伺服电机的性能与所安装的电子驱动器密切相关，因为电子驱动器提供了定子相位切换控
制，所以替代了老式直流电机的换向器。在无刷伺服电机中，通过使用角度位置变送器（
如旋转变压器、编码器或霍尔传感器）对转子位置进行监控，并由电源静态开关对绕组电
流（例如，IGBT，MOSFET）进行分布控制。电桥与反馈元件替代了旧的直流电机换向
器。但是，仍然有一个功能与直流电动机相同，即在额定转速内，其转矩是恒定的。

应用

• 数控轴驱动

• 间歇运动控制

• 复杂运动控制

• 用于金属、木材和其他材料制造的机床（一般情况下用于切屑成型加工）

• 纺织机

• 印花机和绢网印花机

• 陶瓷行业的机器设备

• 包装行业的机器设备 
• 塑料成型机

• 收放卷机

• 用于材料运输和人员调度的电池供电车辆

• 印刷机供电

• 机器人操纵

• 传输线

• 造纸厂
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组件

永磁同步三相伺服电机主要由以下部分组成:

定子，具有低损耗的Fe-Si芯叠片三相星形连接绕组；绝缘等级为F级（温升为ΔT= 
105°K，环境温度为+40°C）。选配的符合CURUS标准的绝缘系统。

转子，具有低损耗的Fe-Si芯叠片和圆形表面，采用稀土永磁材料，轴的材质为镍铬钢；轴
承具有永久润滑的功能。 

框架组件，如压铸法兰，端护板和盖，以及挤压成型的铝合金外壳。

转子位置检测器，需要根据具体规则进行调整。有多种类型：

- 使用旋转变压器监控相位和电机转速，（标配为2极，也有4极和6极可供选用）
可以与其他反馈选项结合使用。

- 使用编码器控制角位置及电机转速，可以与其他反馈选项结合使用。 
注：可以选用正弦编码器加RS485接口的选项。

- （标准）无刷交流测速发电机，用于监控电机转速，配备三相绕组（参见“转速变送器”
表），可以与其他反馈选项结合使用。

- 霍尔效应传感器，具有很高的热稳定性和磁灵敏度：用于监测转子的位置，以使电桥导向
正确，可以与其他反馈选项结合使用。

热传感器，置于定子绕组中的，用于监控电机温度。可根据要求提供不同类型的传感器。 

连接器，用于各种系列的驱动器电源和信号。

故障安全抱闸（选配），可以在法兰端护板上安装，配备永磁和电磁释放装置。

技术说明
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技术说明

简要说明 

下列标准电机功能可能会因系列与类型的不同而有所变化：

• 容许环境温度：-15°C -  +40°C，海拔高度1000米
• 安装：IM B5（也可选择V1和V3）
• 法兰同心度“N”;振动平衡：“N”;动态平衡采用半键标准

• 轴设计采用带滑键的标准版本（也可采用无键版本）

• 可用失速转矩：0.18 Nm 到 390 Nm
• 转速：1500 rpm 到 6000 rpm
• 驱动器工作电压：230 Vac 到 400 Vac 
• 随系列而定的可用极数：6，8，10极
• 绝缘等级：“F”，通过辐射和自然对流冷却

• 整个系列的防护等级：IP65（IP67可选）; B28也是按照IP65的防护等级设计的，法兰端

除外。

• 开 - 关式PTO开关，用于温度在140°C时的热保护器跳闸（也可选用NTC和PTC方式）

• 可选的反馈选择：旋转变压器，编码器，转速传感器和霍尔传感器（此外，还有其他一些

选项可供选择）

• 高性能的加速和减速功能：高达160.000 rad/sec2
• 尺寸更加紧凑

• 采用了稀土永磁材料

• 转子磁场分布合理，可以消除低转速时的转矩波动

定义

失速转矩（Mo）：当转速接近零（低于200转）时，电机轴可以连续提供的转矩（S1服务），

并且绕组电流与堵转电流相等（参见图4）。 

额定转矩（Mn）：额定转速下电机轴可以连续提供的转矩（S1服务），并且绕组电流与额定

电流相等（参见图4）。

峰值转矩（MPK）：绕组电流等于峰值电流时，电机轴可以提供的非连续性转矩（参见图4）。

堵转电流（Io）：电机转速接近零时提供给电机的连续电流，用以启动所需的失速转矩。 

额定电流（In）：电机以额定转速转动时，向电机提供的连续电流，用以提供所需的额定转矩。

峰值电流（Ipk）：在一个很宽的转速范围提供给电机的非连续性电流，用以提供所需的峰值

转矩（但是不能超过该峰值电流，以避免磁铁退磁）。 



12 一般信息 - 技术目录 10-251/24

正弦电机：转子旋转时，所感应出的电压波形为正弦形态。

电压常数（Ke）：转子以一定的转数和角速度旋转时（ω= 2×πxn/60其中n为转速，单位是

rpm）所感应的电压和角速度之间的比率（对于正弦电机为RMS值，梯形电机为峰值），角

速度的单位为弧/秒。转速为1000rpm时的感应相间电压为V=Ke x 1000 x π/30Vrms。

转矩常数（Kt）：电机轴转矩和电流之间的比率，对于正弦电机为RMS值，梯形电机为峰值

（相当于梯形电机的电压常数，或者正弦电机的电压常数乘以√3）。

反电动势（BEMF）：在一定的转数时，转子旋转所感应的电压（正弦电机的RMS值，梯形

电机的峰值）。

调相程序：变送器所产生信号的同步程序。反电动势通过转子旋转感应产生，并通过测量两

个电机绕组的相位端子获得其数值。

饱和度（饱和曲线）：它是由峰值转矩曲线与电流物理限值共同组成。电流数值以在某转速

下的电压表示（参见图4）。

工作周期：在间歇工作周期，可以按照运行时间和总循环时间之间的比率让电机超负荷运

转：该图显示了两条20％和50％的过载曲线（S3作业）。

转矩转速性能曲线：连续和间歇性的作业。

连续工作区：包括了转矩/转速图当中负载转矩值低于或等于Mo和Mn连线转矩曲线的所有

点：因此，这是一个连续性作业。连续工作区域被定义为在电机转速范围内，转矩曲线下

面的区域（参见图4）。

间歇工作区：包括了转矩/速度图当中负载转矩值高于Mo和Mn连线转矩曲线的所有点，因

此，这是一个非连续性作业。间歇工作区被定义为介于转矩曲线和饱和曲线之间的区域（

参见图4）。
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技术说明

电机辨识

为了正确地选择电动机，必须对电机的运动机构进行评估，以便确定电机的额定转矩、失速

转矩、所需加速度（通过转速转矩相对于时间的图表）、电机的惯量（齿轮箱连接到电机

时），以及电机的安装环境。

请参阅“订单数据”一章，以便于您更加顺利地选择电机。

相位调整步骤

自动调整
如果电机配备了新一代数字驱动器，你只需按照参考手册中的相位调整步骤进行操作，使

相关参数与电机铭牌上的数据匹配即可。

配备旋转变压器电机的标准定相

实例：带2极旋转变压器的8级电机

断开端子U、V、W与驱动器的连接。注入直流电，在V和W相位施加正极电压（蓝色和红

色），在U相位施加负极电压（黑色）：通过这种方式，使电机转子锁定在特定位置。需要

利用一个电流使转子处于固定位置，因此没有位置空隙。

旋转变压器必须用一个7Vrms - 10KHz的正弦操作发生器或通过一个驱动器来激发。比如，可

以只将电源Ecc+; Ecc-连接到驱动器，让其它线（Cos+, Sen+,Cos-, Sen-）空置。

通过将每个探头屏连接到等电位连线M0（其中包括Cos-、Sen-和Ecc-线），可以使用一个双

通道示波器来显示信号Cos+ Sen+。

转动旋转变压器的定子（始终固定住电机轴），直到信号Cos+/M0为零（<100mV），信号

Sen+/M0 达到最大值。

在这个位置，使用螺钉固定旋转变压器的定子。将旋转变压器的定子转动360 °，可以看到

两个位置（相对），如上文所述，这两个位置都是正确的。

通过这种反馈调整，电机端轴可以沿着顺时针方向旋转（从驱动器末端/A侧看电机）。

图 5
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技术说明

带增量编码器的电机的标准定相

断开端子U、V、W与驱动器的连接。

必须使用5V – 200mA电源或通过驱动器激励编码器。

使用测试台拖动电机，确保使其顺时针（面向法兰端）转动。

使用示波器的通道1显示“电机信号SU”（电机相位U和V之间产生的信号）。

使用示波器的通道2显示“编码器信号霍尔U”。

转动编码器，直到“霍尔U”信号与“SU”信号同相，此时使用螺钉将编码器固定到该位

置（如图）。

图 6

确保“编码器信号霍尔V”与“电机信号SV”（电机相位V和W之间产生的信号）同相。

确保“编码器信号霍尔W”与“电机信号SW”（电机相位W和U之间产生的信号）同相。
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技术说明

带HIPERFACE和DSL编码器的电机标准定相

通过Hyperface编程工具PGT-11-S连接信号连接器，这样软件就能识别安装在电机上的反

馈（例如，请参阅图片=>图片仅供参考）。

注入直流电的电压，相位W（红色）为正极，相位V（蓝色）为负极，这样电机的转子被锁

定到特定位置。需要施加较大的电流，保证电机转子位置固定且无法随意转动。

使换向角度= 0 °，可以调节编码器的位置。

电机经过机械调整后将始终保持在该位置，这样无需进一步调整即可更换机器上的电机。

图 7

图 8
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自动调整

将Ｍｏｄｅ－ＳＷ设定为「０５」。（单圈分辨率２０ｂｉｔ、２．５Ｍｂｐｓ时）

机能切换ＳＷ设为「Ａｎａｌｏｇ　Ｃｈｅｃｋ」。

电源接通后，按下各种操作ＳＷ的「Ａｕｔｏ－Ｔｕｎｉｎｇ」按钮（ＳＨＩＦＴ+Ｆ３），

判断是否良好。

机能检查　　
将机能切换ＳＷ设为「Ｆｕｎｃｔｉｏｎ　Ｃｈｅｃｋ」。

电源接通后，请确认是否出现Error、、是否能正确计数。

 
原点设定       
原点设定方法如下所示。

・在电机原点位置，在锁定电机的状态下，通过按钮进行原点设定。

按下各種操作ＳＷ的「ＳＴ．ＣＬＲ」按钮（ＳＨＩＦＴ+Ｆ３,长按）后的位置为编码器

的零位。

注）解除电机锁定后，不小心按下按钮的话，原点设定值会变更，要再设定。此时请再度

锁定电机，设定原点。

编码器盒的安装             
・请结合客户的规格安装盒子。

・为了不使水、油进入，请用硅润滑脂等在跟电机的安装面及线缆的牵引部进行密封。

・线缆牵引的时候，请不要使线缆过度卷曲，不要给线缆施加过度的牵引力等。

图 9

技术说明
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防护等级

电机的机械防护等级是依照标准IEC60034-5，通过IP加上两位数字表示的。

 IP 说明 

 0 无特别防护 
 
 1 可防止尺寸大于50毫米的固体异物    
              侵入（例子：手不小心碰到电机）

 
 2 防止尺寸大于12毫米的固体异物

              侵入（例子：手指不小心与电机接触）

 
 3 防止尺寸大于2.5毫米的固体异物

             侵入（例子：电线，工具）

 
 4 防止尺寸大于1毫米的固体异物侵入

            （例子：电线，绑带）

 5 灰尘防护    
           （有害灰尘的聚集）

 6 完全防尘。IEC34-5中对电气设备

              尚无规定

第二个数字：

水侵入防护

第一个数字：

异物接触及侵入防护

机械设计

B28系列的防护等级为IP65，除了A侧法兰为IP54（可根据要求提供全IP65设计）。
B36、B56、B63、B71、B100系列完全按照IP65防护等级制造。此外，可以根据要求
设计IP67防护等级的电机。
 
IP65防护旨在使电机端轴不在油浸条件下运行（如果轴上的油压≠0，则需对工作条件
进行评估）。可根据要求，提供油浸型电机端轴的特定设计。

 IP 说明

 0 无特别防护

 1 垂直落水防护

            （冷凝）

 2 倾斜15度时仍可防止落水侵入

 3 与垂直立面夹角60度的范围内

              都可以防止溅水侵入

 4 防止从任何角度溅起的水的侵入

 5 防止从喷嘴喷出的水从任何方向

              侵入

 6 防止巨浪或强大水流的侵入

 7 淹没在水下0.15-1米之间时仍

              可防止水的侵入

 8 连续淹没在水下

            （条件由生产商与用户共同商定）

             的防护
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表1

机械设计

轴承

轴承的规格（标准设计）。

球轴承符合DIN625规范。

轴承座架

	 型号	 DE-屏蔽轴承	 NDE-屏蔽轴承	 预压轴承

 所有 定位轴承  非定位轴承 非驱动端 

润滑

所有装有2ZC3型轴承的电机，都配有适合于高低温和永久润滑的润滑脂。

润滑脂类型：WT（ASONIC GHY72）或23 LHT（MULTEMP）或ENS：适合低温和高

温（-40°C，140°C）

面漆

正常面漆

采用单组分水溶性珐琅黑色面漆，适宜于不受气候影响环境下的应用。

特殊表面处理

暗黑色双组分聚氨酯漆面，适宜于部分暴露于气候影响环境下的应用。

表2

	 型号	 驱动端	 非驱动端	

	 B20Q	 6900 ZZ	 606 ZZ

	 B30J	 6002 ZZ	 6900 ZZ

	 B36Q 0.6 - 1.8 Nm	 6002 2ZC3	 6001 2ZC3
	 B36Q 2.5 - 3 Nm	 6004 2ZC3	 6003 2ZC3

	 B40J	 6004 2ZC3	 6002 2ZC3

	 B56Q	 6202 2ZC3	 6202 2ZC3

	 B63Q	 6204 2ZC3	 6204 2ZC3

	 B65Y	 6205 2ZC3	 6303 2ZC3

	 B71Q 	 6205 2ZC3	 6203 2ZC3

	 B90J	 6208 2ZC3	 6207 2ZC3

	 B100J	 6208 2ZC3	 6206 2ZC3

	 B132I	 6309 2ZC3	 6208 2ZC3

	 B160Q	 6314 2ZC3	 6309 2ZC3
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机械设计

负载施加于轴的中部，指的是无驻车制动电机，以20.000操作小时计算。轴向载荷必须按照等效径向载荷的10％加以考虑。

不包括端轴前面螺丝孔里安装的附加载荷。如需要,可在电机订单中突出说明。

允许的径向力

表3

转速（rpm）-负载单位N

型号 1500 2000 3000 4500 6000

B20Q D2   50  30
B20Q D3   60 40

B30J D7 62 28
B30J E4 72 35

B36Q D6 155 148
B36Q E2   165 158
B36Q E8 175 168
B36Q F4   185 178
B36Q 03   195 188

B40J D7 230 215
B40J E4 240 225
B40J F7 250 243

B56Q E3   220  213
B56Q F6   235  228
B56Q G5   245  238
B56Q H5   255  248

B63Q 04   560 450 380
B63Q 06   580 470 395
B63Q 08   600
B63Q 10   620

B65Y 06 580 490
B65Y 08 600 510
B65Y 10 680 590
B65Y 12 700 610
B65Y 14 720 630

B71Q 04  690 610  
B71Q 08  730 650  
B71Q 12  760 680  
B71Q 16  780 700  
B71Q 20  800 720  
B71Q 26  820 740  

B90J 22 945 830
B90J 30 965 850
B90J 37 980 865
B90J 55 1000 890

B100J 20  980 860
B100J 28  1050 930
B100J 36  1120 1000
B100J 42  1190 1070

B132I 42 3150 3100 3050
B132I 58 3230 3180 3130
B132I 73 3320 3270 3220
B132I 81 3320 3270 3220
B132I 98 3340 3290 3240
B132I C2 3400 3350 3300

B160Q C4 2650 2370   
B160Q C8 2700 2420   
B160Q B4 2750 2470   
B160Q 300 2200 1980   
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机械设计

 1 油封

 2 螺钉

 3 A法兰

 4 O型圈密封

 5 卡环

 6 轴承

 7 制动磁铁

 8 螺帽

 9 制动轮毂

 10 轴键

 11 转子

 12 带绕组的定子壳

 13 弹簧圈

 14 B法兰

 15 反馈转子

 16 反馈定子 
 17 后封盖

 18 螺母

 19 缓冲垫圈 
 20 信号连接器

 21 电源连接器

连接器结构组件说明

图1
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电气设计

外壳

定子

转子

旋转变压器

	 额定参数	 组装在整个系列产品中	 测量单位	
	  

	 电源电压 7 (±5%) 10 kHz	 Vrms

	 最大速度	 10000	 rpm

 输入电流	 50	 mA

	 极数 2/4	 /

	 变压系数 0.5 ±5%	 /

	 电误差 ±8’	 °(Elect)

表4

图2

反馈的特点

如前所述，电机可以配备各种型号的传感器，以满足精度、成本和其它参数的不同要求。

标准电机配备了旋转变压器。另外还提供编码器、转速器和霍尔传感器。

旋转变压器

旋转变压器根据轴的角位置来来输出交流电压。旋转变压器通过交流电压给转子绕组励

磁，并从定子绕组输出与转动角度成正比的正弦和余弦电压。
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电气设计

绝对值编码器

RED/WHITE

YELLOW/WHITE

R1

R2

S2 S4

S3

S1

ER1 - R2 ES1 - S3

ES2-S4

EXCITING WINDING (ROTOR) OUTPUT WINDING (STATOR)

YELLOW BLUE

BLACK

RED

图3

表6

额定参数	 全系列组装	 测量单位

电源电压 5 (±5%)	 Vrms

分辨率 17-33 / 23-39 	 bit

允许的最大电流 150	 mA

最大速度 6000	 min -1

红色/白色

黄色/白色

黑色

 黄色 蓝色

输出绕组（定子）励磁绕组（转子）

红色

增量编码器

表5

额定参数	 组装在整个系列产品中	 测量单位

电源电压 5 (±5%)	 Vrms

每转的脉冲数量 1000 - 4096	 ppr

极数 8 1)	 /

最大频率 100	 KHz

允许的最大电流 150	 mA

最大速度 6000	 min -1

编码器电子设备 线驱动器2) /

霍尔电子设备 NPN开路集电极 2) /

1) 提供 6和10极
2) 提供其它类型的电子设备
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表7

图10

	 技术数据

	 编码器电子设备  Hiperface

	 绝对值的编码类型  二进制

	 每转的正弦/余弦周期数  1024

	 绝对可确定转数 单SRS	 1	
  

 
                多SRM	 4096

	 正弦/余弦信号的输出频率  0…200 kHz

	 最大操作速度  12000 rpm

	 操作电压范围  7…12 V

	 最大操作电流，无载  80 mA

  过程数据通道 = SIN, 
模拟，差分

	 接口信号 REFSIN, COS, REFCOS 

  参数通道= RS 485 数字

	 操作温度范围  -20° / +115° C

1 个周期 = 360°:1024

3 伏

2.5 伏

2 伏

电气设计

编码器 STEGMANN SRS/SRM

过程数据通道的信号规格

在实际操作中，在访问用于速度控制的过程数据（亦即访问正弦和余弦信号）时，总是采

用“联机”方式。在施加了电源电压之后，速度控制器可以随时访问此信息。通过高级技

术，确保模拟信号在所有规定的环境条件下具有稳定的幅值，其最大变化幅度仅为±20。



24 一般信息 - 技术目录 10-251/24

表8

图11

	 技术数据

	 编码器电子设备  Hiperface

	 绝对值的编码类型  二进制

	 每转的正弦/余弦周期数  16

	 绝对可确定转数  单SEK	 1
  多SEL	 4096

	 正弦/余弦信号的输出频率  0…200 kHz

	 最大操作速度  12000 rpm

	 操作电压范围  7…12 V

	 最大操作电流，无载  50 mA

  过程数据通道 = SIN, 
模拟，差分

	 接口信号 REFSIN, COS, REFCOS 

  参数通道 = RS 485 数字

	 操作温度范围 单SEK -40° / +115° C

		
多SEL

	
-20° / +115° C

	

1 个周期 = 360°:1024

3 伏

2.5 伏

2 伏

电气设计

编码器 STEGMANN SEK/SEL

过程数据通道的信号规格

在实际操作中，在访问用于速度控制的过程数据（亦即访问正弦和余弦信号）时，总是采

用“联机”方式。在施加了电源电压之后，速度控制器可以随时访问此信息。通过高级技

术，确保模拟信号在所有规定的环境条件下具有稳定的幅值，其最大变化幅度仅为±20。
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表9

表10

电气设计

传感器 NIKON MAR-50AH

传感器 NIKON MAR-MX50AH

技术数据

编码器类型 模块化编码器

分辨率 单圈 20bit，多圈 16bit，总计 36bit

额定电压 5V±5%

功耗电流 正常工作模式：130mA typ

功耗电流 备用工作模式：30uA/3.6V typ

最大转速 6000 rpm

工作温度 -20°C ~ 95°C

技术数据

编码器类型 模块化编码器

分辨率 单圈 20bit，多圈 16bit，总计 36bit

额定电压 5V±5%

功耗电流 正常工作模式：65mA typ

功耗电流 备用工作模式：45uA/3.6V typ

最大转速 6000 rpm

工作温度 -20°C ~ 95°C
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电气设计

HIPERFACE DSL EKS/EKM36编码器

性能

单圈 多圈

每圈的分辨率 18 bits 18 bits

信号噪音 ± 5” ± 5”

绝对可编码转数 1 4,096

每圈测量步数 262,144 262,144

位置误差值 （非线性积分）

单位为角秒
± 80 ± 80

位置误差值 （非线性微积分）

单位为角秒
± 40

电机反馈系统上电和复位时的最大速度 6000 rpm

可用存储空间 8,192 字节

接口

绝对值编码类型 二进制

编码顺序 面向“A”方向看，轴顺时针旋转时增加 (见尺寸图)

HIPERFACE DSL接口信号 数字量, RS485 1)

初始化时间 最大500 ms， 自接通允许的电源电压时开始计时。

外部测温电阻

输出格式：32位值，无符号

输出单位: 1 Ώ
测量范围: 0 – 209600 Ώ
在 -40°C - +160°C 的典型精度: NTC ±2K; PTC ±3K

电气参数

工作电压范围/电源电压 7 – 12 V

电压预热时间 最大180 ms (电压斜坡的持续时间在0到7.0 V之间)

工作电流 最大150 mA

数字位置值的输出频率 0 – 75 kHz

环境参数

工作温度范围 -20°C - +115°C 

储存温度范围 -40°C - +125°C

Tab.111) 如需连接至驱动器控制器，则须在控制器中执行IP Core “DSL 主设备”，请参阅HIPERFACE DSL手册（8013607）
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表12

电气设计

热保护

我们的所有电机都带有一个单独的PTO开关，它是一个热开闭检测器，能够在
140℃的温度下自动启动（标准公差5℃）。
不过，也可以使用一个LPTC600或LPTC1000F作为替代方案。

制动

采用选件“B”的电机（在字母数字代码中，它是从左边数的第10位：“A”
和“D”表示没有制动，“B”和“E”表示制动）带有一个停车制动，其具体的功
能取决于产品型号。关于每种电机的情况，请参见相关表格（参见第44-45页关于
电机型号代码的章节）。

强制通风

所有标准电机都不带通风装置。因此，它们通过表面的传导和对流来冷却（IC410
或IC416系统）。

在从B63到B160的系统中，还提供了强制通风电机。借助强制通风，可以将额定转
矩和电流增加30%。另外还增加了长度，从而能够容纳冷却风扇（在下表内给出了
参考数据）。所有风扇的防护等级都为IP20（最大IP54）。
 
风扇特性取决于电机尺寸，参见下表：

带有风扇套件的总电机长度

型号 电压
V 功耗 风扇套件面积

（毫米）
ΔL

（毫米）

B63Q*
24 Vdc 

230 Vac, 50/60 Hz
11 W 
12 W

122 x 122 87

B71Q
24 Vdc 

230 Vac, 50/60 Hz
12 W 
47 W

164 x 164 98

B100J
24 Vdc 

230 Vac, 50/60 Hz
12 W 
47 W

212 x 212 110

B132I
24 Vdc 

230 Vac, 50/60 Hz
12 W
47 W

246 x 246 116

B160Q
24 Vdc 105 W

295 x 295 175
230Vac, 50/60 Hz 136/185 W

风扇套件

* 仅对于B63Q系列，带编码器的电机长度 = 带旋转编码器的电机长度 + ∆ L

图4
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类型 引脚数 阳型连接器代码 阴型连接器代码 PIN 信号

B63, B71

B100, B132, B160
4 XCN0STASAP3N

XCN0STAK003N
XCN0STASI003

1
2
3

PE

+24 Vdc 或230 Vac
无注释

0 Vdc 或 0 Vac
地

连接器

下面所述的标准信号和电源连接器指带有旋转变压器和编码器的电机。可以根据客户的具

体要求来定制相关选件。

信号连接器

电源连接器

风扇连接器

表15

	 型号	 引脚数	 阳型连接器代码 	 阴型连接器代码	 连接器形状

	 所有	 12	 XCNS90R1C01B	 XCNS0002C001B	 90°  可转动

	 所有	 17	 XCNS90R1E01B	 XCNS0002E001B	 90° 可转动

表13

类型 引脚数 阳型连接器代码 阴型连接器代码
连续电流：

max Irms 相位 / Icc制动 
连接器形状 

B20, B30, B40 - - - 5 / -
甩线30cm

(其他连接器备选)

B36, B56,

B63, B65, B71, 

B90, B100

8 XCNP8PA90R1B XCNP8PB00001B 30 / 10 90° 可转动

B71, B90, B100, 

B132, B160
8 XCNP8PC90R1B XCNP8PCB0001B 75 / 1.5 90°  可转动

B132, B160 - - - 160 / - 接线盒M10

B160 - - - 250 / - 接线盒M12

表14

电气设计
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电气设计

 引脚	 信号	 颜色                                                                    

 1 S2 黄色

 2 S1 红色

 3 S3 黑色

 4 无注释 无注释

 5 无注释 无注释

 6 S4 蓝色

 7  R1 红色-白色

 8 无注释 无注释

 9 PTO 白色

 10 PTO 白色

 11 R2 黄色-白色

 12  无注释 无注释

 引脚尺寸1.5	 引脚尺寸1	 信号	 颜色                                                                 

 U 1 相位 U 黑色

 V 3 相位 V 蓝色

 W 4 相位 W 红色

  2 电机壳 
 1 A 无注释 N.c.
 2 B 无注释 N.c.
 +  C +24 V制动（可选） 红色

 - D 0V制动（可选） 蓝色或黑色

旋转变压器连接 RESOLVER

信号连接器 电源连接器

表5

尺寸：1 尺寸：1.5

   连接方式  3

端子	 信号	 颜色

 U1 U相 黑色

 V1 V相 蓝色

 W1 W相 红色

接线盒结构仅适用于B132和B160型电机。
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电气设计

增量编码器连接

表6

信号连接器 电源连接器
尺寸： 1 尺寸：1.5

 引脚	 信号	 颜色  

1 HALL V 白色

2 HALL V- 白色-黑色

 3 Z 黄色

 4 Z- 黄色-黑色

5 HALL U 棕色

6 HALL U- 棕色-黑色

7  B 蓝色

 8 B- 蓝色-黑色

 9 A 绿色

 10 A- 绿色-黑色

 11 +5V 红色

 12  HALL W 灰色

 13 HALL W- 灰色-黑色

 14 PTO 白色

 15 PTO 白色

 16 0V 黑色

 17  防护 防护

 引脚尺寸1	 引脚尺寸1.5	 信号	 颜色                                                                  

 1 U 相位U 黑色

 3 V 相位V 蓝色

 4 W 相位W 红色

 2 电机壳

 A 1 无注释 无注释

 B 2 无注释 无注释

C  + +24 V制动（可选） 红色

 D - 0V制动（可选） 蓝色或黑色

   连接方式  3

端子	 信号	 颜色

 U1 U相 黑色

 V1 V相 蓝色

 W1 W相 红色

接线盒结构仅适用于B132和B160型电机。
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绝对值编码器连接

表7

信号连接器 电源连接器
尺寸： 1 尺寸：1.5

 引脚	 信号	 颜色  

 1 VCC主电源 +5Vdc ±5% 红色

 2 GND 红色

 3 VB外接电池供电 棕色

 4 GND 棕黑色

 5 SD串行数据信号 蓝色

 6 SD串行数据信号 蓝黑色

7  CASE GND 灰色

 8 N.c. 屏蔽

 9 热保护 + 红色（来自定子）

 10 热保护 - 白色（来自定子）

 11 N.c. N.c.
 12  N.c. N.c.

 引脚尺寸 1.5	 引脚尺寸 1	 信号	 颜色

 U 1 U相 黑色

 W 3 W相 红色

 V 4 V相 蓝色

2 PE /电机外壳 黄绿色

 1 A N.c. N.c.
 2 B N.c. N.c.

+  C +24 V 制动（可选） 红色

- D 0 V 制动（可选） 蓝色或黑色

   连接方式  3

端子	 信号	 颜色

 U1 U相 黑色

 V1 V相 蓝色

 W1 W相 红色

接线盒结构仅适用于B132和B160型电机。

电气设计
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编码器HIPERFACE连接

 引脚	 信号	 颜色                                                                    

1 Us (7-12 V) 红色

 2 GND 蓝色

3 Ref Sin 棕色

4 Ref Cos 黑色

 5 Data+ 灰色

 6 Data- 绿色

7  + Sin 白色

8 + Cos 粉色

 9 PTO 白色

 10 PTO 白色

 11 无注释 无注释

 12  无注释 无注释

表8

引脚尺寸1.5	 引脚尺寸1	 信号	 颜色                                                         

 U 1 相位 U 黑色

 V 3 相位 V 蓝色

 W 4 相位 W 红色

2 电机壳

 1 A 无注释 无注释

 2 B 无注释 无注释

+  C +24 V制动（可选） 红色

 - D 0V制动（可选） 蓝色或黑色

注释：编码器屏蔽必须在封盖上接地。

信号连接器 电源连接器
尺寸：1 尺寸：1.5

尼康编码器连接

 引脚	 信号	 颜色                                                                    

 1 电池电源 橙色

 2 串行数据 + 蓝色

 3 串行数据 - 蓝紫色

 4 主电源 +5V 白色

 5 Vcc的信号接地 黑色

 6 Vbat的信号接地 棕色

7  屏蔽 屏蔽

 8 - -

 引脚	 信号	 颜色                                                                    

 1 U相 灰色

 2 温度传感器+（可选） 黄色

 3 V相 白色

 4 PE/电机外壳 绿色

5 +24 V制动（可选） 棕色

6 0 V制动（可选） 蓝色

7  温度传感器- 粉红色

 8 W相 红色

表9连接适用于B20、B30、B40、B63Y型电机。

信号连接器 电源连接器

电气设计

   连接方式  3

端子	 信号	 颜色

 U1 U相 黑色

 V1 V相 蓝色

 W1 W相 红色

接线盒结构仅适用于B132和B160型电机。
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表16

表9

电气设计

连接方式4

用于电源制动和信号的固定连接器。

型号 电源连接器 信号连接器

c（毫米） d（毫米）

B36Q, B56Q, 
B63Q, B65Y, 
B71Q, B90J, 
B100J

8引脚，尺寸：1 100 72 M23-12引脚或M23-17引脚

B71Q, B90J, 
B100J, 

B132I*

8引脚，尺寸：1.5 130 72 M23-12引脚或M23-17引脚

信号连接器

电源/制动连接器

* 由与额定电流相对应的端子箱一同提供（参见具体的电机页面）。
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表17

连接方式5

引出线和防拉扣随电机尺寸而变化。

型号
飞线长度
   (毫米）

B20 B30 B40

L 300 300 300

电气设计

图10
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电气设计

连接方式7

可90°旋转的电源和信号接头固定于铝制框架上 。
对于B160系列电机来说，连接器是固定的（不能转动），除了电源连接器尺寸为1.5的自动冷却
电机以外。

表18

型号	 电源连接器	 B36	 B56	 B63	 B65	 B71	 B90	 B100	 B132*	 B160
连接器距离
(毫米）

1 42 42 42 42 42 42 42 62 62
1,5 / / / / 62 62 62 62 75

PowerSignal

b

图11

信号 电源

连接器的方向

参见连接器7：一般情况下，方向“标准”和“2”适用于采用90°弯连接器制造的所有电

机系列。对于带风扇冷却的B160型电机，电源接头唯一可能的方向为“2”。

图12

标准位置 位置2

* 由与额定电流相对应的端子箱一同提供（参见具体的电机页面）。

b
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型号

法兰框
SF

[mm]

转矩

[Nm]

额定速度

rpm

中心轴直径
ø - CD
[mm]

螺栓孔直径
ø - BC
[mm]

轴端直径
ø - SD
[mm]

轴长
SL

[mm]

B20Q 40 0.18 到 0.32 3000 30 h7 46 8 h6 25

B30J 60 0.7 到 1.4 3000 - 6000 50 h7 70 14 h6 30

B36Q
70 0.6 到 1.8 3000 - 6000 60 j6 75 11 j6 23

70 2.4 到 3 3000 - 6000 60 j6 75 14 j6 30

B40J 80 0.7 到 2.7 3000 - 6000 70 h7 90 16 h6 40

B56Q 91.3 1.35 到 4.5 3000 - 6000 80 j6 100 14 j6 30

B63Q 100 4 到 10 3000 – 6000 95 j6 115 19 k6 40

B65Y 130 6 到 14 3000 - 4500 110 j6 145 22 h6 55

B71Q 142 4.5 到 26 2000 - 3000 130 j6 165 24 k6 50

B90J 180 22 到 46 2000 - 3000 114.3 h7 200 35 h6 65

B100J 190 20 到 42 2000 - 3000 180 j6 215 32 k6 58

B132I
240 42 到 73 1500 - 2000 - 3000 230 j6 265 38 k6 80

240 81 到 120 1500 - 2000 - 3000 230 j6 265 42 k6 110

B160Q
270 140 到 180 1500 - 2000 - 3000 250 h7 300 55 m6 110

270 240 到 300 1500 - 2000 - 3000 250 h7 300 60 m6 140

术语

SF = 法兰 BH = 螺栓孔径 L   = 机身长

CD = 中心轴直径 Ø SD = 轴径 Ø Fa  = 轴向载荷

BC = 螺栓圆直径 Ø SL = 轴长 Fr  = 径向载荷

订单数据

Fr ____

Fa ___

ØBC

ØBH

SF

S
F

L maxSL

Ø
S

D

(SL/2)

Motor type
 
Stall torque        ______ [Nm]
Speed                ______ [rpm]

Brake                 Yes �     No�

Key                    Yes �     No�
Feedback type    __________

Cooling system   No�     230Vac�    24Vdc�

Ø
C

D

图13

表19
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Mo= 4.5NM
Mn= 3.9Nm
Brake: 24Vdc/0.45A
Iso CI. F. THERM. PROTECT
Type: B56H5Q3H7E05007

IO= 2.8A
In= 2.4A

Nn= 3000/min
Vi= 296V
Coolant: -

2P= 8
Feedback: RES. 2P

Sn 123456
09/14

IP65

Mo= 4.5NM
Mn= 3.9Nm
Brake: 24Vdc/0.45A
Iso CI. F. THERM. PROTECT
Type: B56H5Q3H7E05007

IO= 2.8A
In= 2.4A

Nn= 3000/min
Vi= 296V
Coolant: -

2P= 8
Feedback: RES. 2P

Sn 123456
09/14

FILE: E235396

IP65

铭牌贴纸

No. 3 Industrial Plant Building Yue Xi Phase 3
Tian E Dang Lu 2011. 15104.
Wu Zhong Economic Development Zone Suzhou. China

No. 3 Industrial Plant Building Yue Xi Phase 3
Tian E Dang Lu 2011. 15104.
Wu Zhong Economic Development Zone Suzhou. China

订单数据

（对于符合cURus的电机可选）

额外的ATEX铭牌
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  数字	 说明

产品型号
  x B   完整的无刷伺服电机

F   无刷伺服电机组件

标准电机尺寸  
B20Q  法兰 40
B30J  法兰 60
B36Q  法兰 70        
B40J  法兰 80

aa B56Q  法兰 91.3      
B63Q  法兰 100 
B65Y  法兰 130       
B71Q  法兰 142 
B90J  法兰 180       
B100J  法兰 190       
B132I  法兰 240
B160Q  法兰 270 

	失速转矩代码	
整数：数字+数字    分数：字母+数字(x)    一百以上：字母+数字或字母           三百以上：数字+数字+数字 

02 2 Nm Dx 0.x Nm C0 100 Nm 300 300 Nm 
12 12 Nm Ex 1.x Nm CA 105 Nm 375 375 Nm 
25 25 Nm Fx 2.x Nm C1 110 Nm 460 460 Nm 

  bb … 其他... Gx 3.x Nm CB 115 Nm … 其他..
Hx 4.x Nm … 其他..
Ix 5.x Nm B0 200 Nm 
Lx 6.x Nm BA 205 Nm 
Mx 7.x Nm B1 210 Nm 
Nx 8.x Nm BB 215 Nm 
Ox 9.x Nm ... 其他.. 

	正弦标准电机型号

尺寸	 系列	 说明 	
20  Q 8 极 
30  J 10 极 
36   Q 8 极 
40  J 8 极 
56   Q 8 极 

 c 63   Q 8 极 
65   Y  10 极   
71   Q 8 极
90  J   10 极
100  J  10 极 
132  I 6 极
160 Q 8 极

速度
1 1000 rpm A 1500 rpm P 200 rpm 

d  2 2000 rpm B 2500 rpm Q 300 rpm
3 3000 rpm C 3500 rpm R 400 rpm 
 4 4000 rpm D 4500 rpm O 500 rpm 
 6 6000 rpm

电压 
e M 220/230V (关于请求)

 H 380/400V

订单数据

使用的电机型号编码
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  数字	 说明

连接类型
3 接线盒结构仅适用于B132和B160型电机
4 在末端屏蔽上带有直连接器

f 5 电缆信号和电源出口
7 旋转90°弯连接器
所有其它电机型号的接线盒结构有待评估
可以作为端子箱的选件

制动和轴伸
A 不带制动，键轴

	  B-G 带制动，键轴g C 带强化制动，键轴
D 不带强化制动，光滑键
E-H 带制动，光滑轴
F 带强化制动，光滑轴

反馈* 
00           不带反馈  

旋转变压器	
05  2极旋转变压器 
A5  4极旋转变压器 

增量编码器
带霍尔传感器和0参考标志
E9 1000 ppr 
09 1024 ppr

hh L9 2000 ppr 
F9 2048 ppr  

绝对值编码器
TA SA48，多摩川17/33位多圈  （标准）
TB  SA48，多摩川23/39位多圈  （标准）
TC  S35，多摩川17/33位多圈 （小尺寸）
TD  S35，多摩川23/39位多圈 （小尺寸）
NA  尼康16/20位，MAR-M50AH
NB  尼康16/20位，MAR-MX50AH （经济型）

* 需要根据电机尺寸来确定每种反馈系统是否可用。

连接方向	
i 0 标准

2 位置 2 

冷却系统
l 0 自然对流

V 强制通风230Vac，从B法兰到A法兰
X 强制通风24Vdc，从B法兰到A法兰

mm 定制选件

T5 标准配置 IP65 

  x  aa bb c d e f g hh i l mm

  比如：   B 63 08 Q 3 H 4 A 05 0 0 T5   	

订单数据

使用的电机型号编码

正弦/余弦HIPERFACE编码器 
RS 单匝1024正弦/余弦Stegmann SRS50
RM 多匝1024正弦/余弦,4096转Stegmann SRM50
EK 单匝16正弦/余弦Stegmann SEK37
EL  多匝16正弦/余弦,4096转，Stegmann SEL37
KS 单匝128正弦/余弦Stegmann SKS36
KM 多匝128正弦/余弦,4096转，Stegmann SKM36
LE 18位多圈（安全型)，EKM36
LF  18位单圈（安全型)，EKS36
LG  18位多圈，EKM36
LH 18位单圈，EKS36

按照客户需求, 可以安装Endat或其他Hiperface编码器
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客户名字 名字

询价日期 (初次问询) 12/07/2016

改动次数 00 - 02/01/2016

注释 …

目标价格 …

用量 (台/年) 数值

一批采购量 [台/批次] …

样机 [台] …

应用描述

简单应用表述 …

环境温度 … 如果与标准品不同请说明

海拔 … 如果与标准品不同请说明

电机边框和法兰附近的热源 (温度) … 如果与标准品不同请说明

轴向力 [N] - Fa
… 如果与标准品不同请说明

径向力 [N] - Fr
… 如果与标准品不同请说明

其他 - 轴向/径向负载 (Fa/ Fr) 如果有,可提供负载图

当前应用电机: 品牌和型号 …

当前应用驱动器: 品牌, 额定电流 (Arms), 相位调整方式 …

尺寸限制

电机直径上限 [mm] … 如果与标准品不同请说明

电机长度上限 [mm] … 如果与标准品不同请说明

询价表 

标准配置

如果和下面不同, 请标明:

90° 可旋转接头 …

安全等级IP65 (带油封); B28Q安全等级是IP64 …

热保护: PTO 140°C …

订单数据
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电机电气性

额定电压 [Vac] …

失速转矩, M0 [Nm] …

额定转矩, Mn [Nm] …

额定转速 rpm …

峰值转矩, Mpk [Nm] …

负载周期 (转矩/时间) 附图/描述

速度周期 (速度/时间) 附图/描述

特殊要求

如果不同于标准配置, 有其他特殊要求比如更高安全级别, 
特殊转子动平衡级别, 特殊轴材料或轴惯量, 特殊热敏电阻
等, 请说明

…

电机型号

每个电机型号请单独用一张表格 …

电机选型 - 拉法特标准尺寸范围 B63Q      (从下拉框中选择)

尺寸 (空白表格内自动生成)
法兰框长度 [mm] - SF 100
中心轴直径 [mm] - Ø CD Ø115
螺栓圈直径 [mm] - Ø BC Ø19
螺栓孔径 – Ø BH
轴端直径 [mm] - Ø SD 40
轴端长度 [mm] - SL 7,5
轴端类型  (光滑 / 带轴键) 光滑 (从下拉框中选择)
根据样本的电机长度 - L
其他特殊要求

抱闸 (yes/no/special) yes (从下拉框中选择)
已选电机抱闸的保持转矩 0 Nm
特殊抱闸保持转矩要求 … Nm
电机冷却方式 Self cooling (从下拉框中选择)

反馈选项

旋转变压器: 标明极数 …

单圈增量编码器: 说明脉冲数 …

多圈增量编码器: 说明脉冲数 …

绝对值编码器: 说明脉冲数 …

其他反馈方式: 如果和拉法特标准不同请附图纸 ...

订单数据
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无刷伺服电机
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B20Q型 - 8极

制动数据

制动数据	 符号	 数据	 单位

在100℃ 的固定转矩 Mrb 0.35 Nm
电压 Urb 24 Vdc ± 10%
电阻 Rbr 72 Ohm
功率 Pbr 8 W
电流 Ibr 0.33 Adc
额外*电机惯性 Jbr 0.013 Kgcm2
打开（释放）时间 to max 10 ms
闭合（落下）时间 tc mac 6 ms

额外*电机重量 mbr 0.5 kg

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

基本IP防护等级为IP54（A侧法兰）以及IP65（电机主体）。可以根据要求提供全IP65的设计，同时额外增加电机长度。

机械数据

转矩 带编码器的最大长度（L）* 重量Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B20.D2Q 0.18 63 91 0.4 0.5

B20.D3Q 0.32 77 105 0.5 0.6

用于230V市电电压

*电机长度以安装尼康编码器为标准， 如果安装其他编码器，请联系我们获取电机长度尺寸。
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B20Q型 - 8极

用于230V市电电压

3000 rpm –自动冷却

	 B20.D2Q	 0.18	 3000	 50	 0.164	 0.6	 6600	 0.02	 315789	 7	 140	 0.17	 0.29	 29.1	 22.1	 54	 0.62	 0.56	 2.2	 5

	 B20.D3Q	 0.32	 3000	 100	 0.318	 1.0	 6600	 0.03	 333333	 13	 140	 0.27	 0.47	 35.1	 34.2	 85	 0.68	 0.67	 2.4	 5

型号	 失速	 额定 峰值	 热	 热 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	

(∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸

Mo n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	

Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B30J型 - 10极

制动数据

制动数据	 符号	 数据	 单位

在100℃ 的固定转矩 Mrb 2.1 Nm
电压 Urb 24 Vdc ± 10%
电阻 Rbr 70.6 Ohm
功率 Pbr 8.2 W
电流 Ibr 0.34 Adc
额外*电机惯性 Jbr 0.12 Kgcm2
打开（释放）时间 to max 30 ms
闭合（落下）时间 tc mac 15 ms
额外*电机重量 mbr 0.6 kg

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L）* 重量Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B30.D7J 0.7 83.5 112.5 75.5 104.5 0.8 1.4

B30.E4J 1.4 104 133 96 125 1.1 1.7

用于230V市电电压

*电机长度以安装尼康编码器为标准， 如果安装其他编码器，请联系我们获取电机长度尺寸。

h
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B30J型 - 10极

用于230V市电电压

	 3000 rpm –自动冷却

	 B30.D7J	 0.7	 3000	 200	 0.64	 2.0	 6600	 0.22	 100000	 18	 140	 0.54	 0.94	 33.4	 33.7	 170	 0.75	 0.68	 2.7	 5

	 B30.E4J	 1.4	 3000	 400	 1.27	 4.8	 6600	 0.41	 117073	 20	 140	 0.54	 0.94	 15.0	 15.0	 170	 1.49	 1.35	 6.0	 5

	 6000 rpm –自动冷却

	 B30.D7J	 0.7	 6000	 380	 0.60	 2.0	 6600	 0.22	 100000	 18	 140	 0.27	 0.47	 10.2	 10.0	 170	 1.49	 1.28	 5.5	 5

	 B30.E4J	 1.4	 6000	 700	 1.10	 4.8	 6600	 0.41	 117073	 20	 140	 0.27	 0.47	 3.9	 5.0	 170	 3.0	 2.4	 11.9	 5
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 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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M4 DIN322-D
M5 DIN322-D*

Signal connector Power/Brake connector

70

4x4x15键
5x5x20键*

23
30*

9 2,5

L

B36Q型 - 8极

用于230V市电电压

制动数据 
制动数据	 符号	 数据	 单位

在100℃ 的固定转矩 Mbr 3.2  Nm
电压 Ubr 24 Vdc +/- 10%
电阻 Rbr 53.2  Ohm
功率 Pbr 10.8  W
电流 Ibr 0.45  Adc
额外*电机惯性 Jbr 0.38  kgcm
打开（释放）时间 to 最大值 30  ms
闭合（落下）时间 tc 最大值 19  ms
额外*电机重量 mbr 0.35  kg

 **当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度 (L) 带编码器的最大长度 (L) 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B36.D6Q 0.6 112 147 123 158 2.0 2.6

B36.E2Q 1.2 127 162 138 173 2.2 2.8

B36.E8Q 1.8 142 177 153 188 2.6 3.2

B36.F4Q 2.4 167 198 180 211 3.6 4.2

B36.03Q 3.0 182 213 195 226 3.8 4.4

信号连接器 电源/制动连接器

2

*仅针对如下型号：B36.F4Q, B36.03Q
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B36Q型 - 8极

用于230V市电电压

3000 rpm –自动冷却

	 B36.D6Q	 0.6	 3000	 172.8	 0.55	 2.1	 6600	 0.25	 84000	 30	 140	 0.49	 0.85	 35.0	 48.0	 152	 0.7	 0.65	 3.1	 7/1

	 B36.E2Q	 1.2	 3000	 345.6	 1.10	 4.2	 6600	 0.44	 95455	 32	 140	 0.49	 0.85	 12.1	 23.2	 152	 1.4	 1.29	 6.2	 7/1

	 B36.E8Q	 1.8	 3000	 518.4	 1.65	 6.3	 6600	 0.63	 100000	 34	 140	 0.49	 0.85	 6.4	 15.5	 152	 2.1	 1.94	 9.3	 7/1

	 B36.F4Q	 2.4	 3000	 691.2	 2.20	 8.5	 6600	 1.05	 80952	 36	 140	 0.49	 0.85	 5.0	 12.0	 152	 2.8	 2.58	 12.6	 7/1

	 B36.03Q	 3.0	 3000	 848	 2.70	 10.5	 6600	 1.22	 86066	 38	 140	 0.49	 0.85	 3.8	 9.3	 152	 3.5	 3.17	 15.4	 7/1

6000 rpm –自动冷却

	 B36.D6Q	 0.6	 6000	 314.2	 0.5	 2.1	 6600	 0.25	 84000	 30	 140	 0.24	 0.42	 8.8	 12.0	 152	 1.4	 1.19	 6.3	 7/1

	 B36.E2Q	 1.2	 6000	 628.0	 1.0	 4.2	 6600	 0.44	 95455	 32	 140	 0.24	 0.42	 3.0	 5.8	 152	 2.9	 2.38	 12.6	 7/1

	 B36.E8Q	 1.8	 6000	 942.5	 1.5	 6.3	 6600	 0.63	 100000	 34	 140	 0.24	 0.42	 1.75	 3.9	 152	 4.3	 3.57	 18.9	 7/1

	 B36.F4Q	 2.4	 6000	 1225	 2.0	 8.5	 6600	 1.05	 80952	 36	 140	 0.24	 0.42	 1.25	 3.0	 152	 5.8	 4.76	 25.7	 7/1

型号	 失速	 额定 峰值	 热	 热 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	

(∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸

Mo n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	

Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B36Q型 - 8极

用于230V市电电压
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B40J型 - 10极

制动数据
 
	 制动数据	 符号	 数据	 单位

	
 在100℃ 的固定转矩 Mrb 3.2 Nm
 电压 Urb 24 Vdc ± 10%
 电阻 Rbr 53.2 Ohm
 功率 Pbr 10.8 W
 电流 Ibr 0.45 Adc
 额外*电机惯性 Jbr 0.38 Kgcm2
 打开（释放）时间 to max 60 ms
 闭合（落下）时间 tc mac 10 ms
 额外*电机重量 mbr 0.6 kg

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L）* 重量Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B40. D7J 0.7 86 116 77 107 1.7 2.3

B40. E4J 1.4 97.5 127.5 88.5 118.5 2.1 2.7

B40. F7J 2.7 120 150 111 141 2.6 3.2

用于230V市电电压

*电机长度以安装尼康编码器为标准， 如果安装其他编码器，请联系我们获取电机长度尺寸。
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B40J型 - 10极

用于230V市电电压

	 3000 rpm –自动冷却

	 B40.D7J	 0.7	 3000	 190	 0.6	 2.0	 6600	 0.83	 24096	 15	 140	 0.54	 0.94	 33.5	 28.3	 170	 0.75	 0.64	 2.5	 5

	 B40.E4J	 1.4	 3000	 380	 1.2	 4.2	 6600	 1.13	 37168	 17	 140	 0.54	 0.94	 9.7	 13.2	 170	 1.5	 1.3	 5.1	 5

	 B40.F7J	 2.7	 3000	 750	 2.4	 8.5	 6600	 1.73	 49133	 20	 140	 0.54	 0.94	 4.2	 6.8	 170	 2.9	 2.6	 10.1	 5

	 6000 rpm –自动冷却

	 B40.D7J	 0.7	 6000	 250	 0.4	 2.0	 6600	 0.83	 24096	 15	 140	 0.27	 0.47	 8.4	 7.1	 170	 1.5	 0.85	 5.0	 5

	 B40.E4J	 1.4	 6000	 550	 0.9	 4.2	 6600	 1.13	 37168	 17	 140	 0.27	 0.47	 2.4	 3.3	 170	 3.0	 1.9	 10.1	 5

	 B40.02J	 2.0	 6000	 1200	 1.9	 8.5	 6600	 1.73	 49133	 20	 140	 0.27	 0.47	 0.93	 1.6	 170	 4.3	 4.1	 20.2	 5

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B40J型 - 10极
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B56Q型 - 8极

用于230V市电电压

制动数据
 
	 制动数据	 符号	 数据	 单位
 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 3.5 Nm
 电压 Ubr 24 Vdc +/- 10%
 电阻 Rbr 53.2 Ohm
 功率 Pbr 10.8 W
 电流 Ibr 0.45 Adc
 额外*电机惯性 Jbr 0.38 kgcm
 打开（释放）时间 to 最大值 60 ms
 闭合（落下）时间 tc 最大值 10 ms
 额外*电机重量 mbr 0.6 kg

 *当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度 (L) 带编码器的最大长度 (L) 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B56.E3Q 1.35 122 157 137 172 3.5 4.1

B56.F6Q 2.6 145 180 159 194 4.4 5.0

B56.G5Q 3.5 160 195 174 209 5.0 5.6

B56.H5Q 4.5 180 215 194 229 5.8 6.4

信号连接器 电源/制动连接器

5x5x20键

2
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用于230V市电电压

	 3000 rpm –自动冷却

	 B56.E3Q	 1.35	 3000	 0.4	 1.3	 5	 6600	 0.47	 106383	 31	 140	 0.54	 0.94	 12.4	 45.0	 171	 1.4	 1.4	 6.7	 7/1

	 B56.F6Q	 2.6	 3000	 0.8	 2.5	 10	 6600	 0.88	 113636	 34	 140	 0.54	 0.94	 5.2	 24.2	 171	 2.8	 2.7	 13.4	 7/1

	 B56.G5Q	 3.5	 3000	 1.0	 3.1	 14	 6600	 1.09	 128440	 36	 140	 0.54	 0.94	 3.2	 18.0	 171	 3.7	 3.3	 19.6	 7/1

	 B56.H5Q	 4.5	 3000	 1.2	 3.9	 18	 6600	 1.40	 128571	 39	 140	 0.54	 0.94	 2.4	 14.4	 171	 4.8	 4.1	 24.6	 7/1

	 6000 rpm –自动冷却

	 B56.E3Q	 1.35	 6000	 0.6	 1.0	 5	 6600	 0.47	 106383	 31	 140	 0.27	 0.47	 3.1	 11.2	 171	 2.9	 2.1	 13.4	 7/1

	 B56.F6Q	 2.6	 6000	 1.1	 1.7	 10	 6600	 0.88	 113636	 34	 140	 0.27	 0.47	 1.1	 6.1	 171	 5.5	 3.6	 26.8	 7/1

	 B56.G5Q	 3.5	 6000	 1.3	 2.0	 14	 6600	 1.09	 128440	 36	 140	 0.27	 0.47	 0.9	 4.5	 171	 7.4	 4.3	 39.3	 7/1

	 B56.H5Q	 4.5	 6000	 1.4	 2.3	 18	 6600	 1.40	 128571	 39	 140	 0.27	 0.47	 0.6	 3.6	 171	 9.6	 4.9	 49.2	 7/1

B56Q型 - 8极

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B56Q型 - 8极

用于230V市电电压
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B63Q型 - 8极

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度 (L) 带编码器的最大长度 (L) 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B63.04Q 4 150 182 161 193 4.7 5.6

B63.06Q 6 170 203 181 214 5.3 6.1

B63.08Q 8 194 226 205 237 6.2 7.1

B63.10Q 10 214 246 225 257 7.2 8.1

制动数据 
	 制动数据	 符号	 数据	 单位

 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 8 Nm
 电压 Ubr 24 Vdc +/- 10%
 电阻 Rbr 29 Ohm
 功率 Pbr 19.9 W
 电流 Ibr 0.83 Adc
 额外*电机惯性 Jbr 0.69 kgcm
 打开（释放）时间 to 最大值 55 ms
 闭合（落下）时间 tc 最大值 38 ms
 额外*电机重量 mbr 0.89 kg

 *当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

用于230V市电电压

信号连接器 电源/制动连接器

6x6x32键

2
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B63Q型 - 8极

用于230V市电电压

	 3000 rpm –自动冷却

	 B63.04Q	 4	 3000	 1.1	 3.50	 12	 6600	 1.87	 64171	 25	 140	 0.54	 0.94	 1.78	 12.2	 170	 4.3	 3.7	 19.1	 7/1

	 B63.06Q	 6	 3000	 1.6	 5.25	 18	 6600	 2.67	 67416	 30	 140	 0.54	 0.94	 1.16	 8.0	 170	 6.4	 5.6	 28.6	 7/1

	 B63.08Q	 8	 3000	 2.4	 7.50	 24	 6600	 3.47	 69164	 30	 140	 0.54	 0.94	 0.83	 7.3	 170	 8.6	 8.0	 38.2	 7/1

	 B63.10Q	 10	 3000	 2.7	 8.75	 30	 6600	 4.27	 70258	 35	 140	 0.54	 0.94	 0.63	 5.8	 170	 10.7	 9.4	 47.7	 7/1

	 6000 rpm –自动冷却

	 B63.04Q	 4	 6000	 1.5	 2.4	 12	 6600	 1.87	 64171	 25	 140	 0.27	 0.47	 0.45	 3.0	 170	 8.6	 5.1	 38.2	 7/1

	 B63.06Q	 6	 6000	 2.3	 3.6	 18	 6600	 2.67	 67416	 30	 140	 0.27	 0.47	 0.29	 2.0	 170	 12.8	 7.7	 57.2	 7/1

	 3000 rpm –风扇冷却

	 B63.04Q	 4.8	 3000	 1.4	 4.4	 12	 6600	 1.87	 64171	 25	 140	 0.54	 0.94	 1.78	 12.2	 170	 5.1	 4.7	 19.1	 7/1

	 B63.06Q	 7.4	 3000	 2.1	 6.8	 18	 6600	 2.67	 67416	 30	 140	 0.54	 0.94	 1.16	 8.0	 170	 7.9	 7.3	 28.6	 7/1

	 B63.08Q	 10.1	 3000	 2.9	 9.4	 24	 6600	 3.47	 69164	 30	 140	 0.54	 0.94	 0.83	 7.3	 170	 10.7	 10.0	 38.2	 7/1

	 B63.10Q	 13.0	 3000	 3.7	 11.8	 30	 6600	 4.27	 70258	 35	 140	 0.54	 0.94	 0.63	 5.8	 170	 13.8	 12.6	 47.7	 7/1

	 6000 rpm –风扇冷却

	 B63.04Q	 4.8	 6000	 2.1	 3.3	 12	 6600	 1.87	 64171	 25	 140	 0.27	 0.47	 0.45	 3.0	 170	 10.2	 6.9	 38.2	 7/1

	 B63.06Q	 7.4	 6000	 3.1	 5.0	 18	 6600	 2.67	 67416	 30	 140	 0.27	 0.47	 0.29	 2.0	 170	 15.7	 10.6	 57.2	 7/1

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B63Q型 - 8极

用于230V市电电压
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B63Q型 - 8极

用于230V市电电压
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制动数据
	
	 制动数据	 符号	 数据 	 单位	

	

 在100℃ 的固定转矩	 Mbr	 17	 Nm			 
	 电压	 Ubr	 24	 Vdc+/- 10%
	 电阻	 Rbr	 30.8	 Ohm
	 功率	 Pbr	 18.7	 W	
	 电流	 Ibr	 0.78	 Adc	
	 额外*电机惯性	 Jbr	 3.6	 kgcm²
	 打开（释放）时间	 to 最大值	 75	 ms	
	 闭合（落下）时间	 tc 最大值	 25	 ms
	 额外*电机重量	 mbr	 1.5	 kg 		
 
 *当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度 (L) 带编码器的最大长度 (L) 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B65.06Y 6 168 204.5 168 204.5 7.1 8.6

B65.08Y 8 183 219.5 183 219.5 8.0 9.4

B65.10Y 10 198 234.5 198 234.5 8.9 10.3

B65.12Y 12 213 249.5 213 249.5 10.0 11.4

B65.14Y 14 233 269.5 233 269.5 11.3 12.7

B65Y型 - 10极

用于230V市电电压

55

Ø
 2

2 
h6

M6 DIN 332-D

Key 6x6x42
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用于230V市电电压

B65Y型 -10极

	 3000 rpm –自动冷却

	 B65.06Y	 6	 3000	 1.7	 5.5	 29	 6600	 7.76	 37371	 31	 140	 0.54	 0.94	 1.10	 4.20	 171	 6.4	 5.9	 38	 7/1

	 B65.08Y	 8	 3000	 2.2	 7.0	 38	 6600	 10.4	 36715	 32	 140	 0.54	 0.94	 0.78	 3.30	 171	 8.6	 7.5	 51	 7/1

	 B65.10Y	 10	 3000	 2.7	 8.5	 48	 6600	 12.4	 38710	 34	 140	 0.54	 0.94	 0.58	 2.70	 171	 10.7	 9.1	 63	 7/1

	 B65.12Y	 12	 3000	 3.2	 10.1	 57	 6600	 14.9	 38358	 37	 140	 0.54	 0.94	 0.44	 2.20	 171	 12.8	 10.8	 76	 7/1

	 B65.14Y	 14	 3000	 3.7	 11.8	 70	 6600	 18.2	 38546	 41	 140	 0.54	 0.94	 0.38	 1.90	 171	 14.9	 12.6	 92	 7/1

	 4500 rpm –自动冷却

	 B65.06Y	 6	 4500	 2.2	 4.7	 29	 6600	 7.76	 37371	 31	 140	 0.36	 0.63	 0.48	 1.90	 171	 9.6	 7.5	 57	 7/1

	 B65.08Y	 8	 4500	 2.8	 6.0	 38	 6600	 10.4	 36715	 32	 140	 0.36	 0.63	 0.35	 1.50	 171	 12.7	 9.5	 76	 7/1

	 B65.10Y	 10	 4500	 3.3	 7.1	 48	 6600	 12.4	 38710	 34	 140	 0.36	 0.63	 0.26	 1.20	 171	 15.9	 11.3	 95	 7/1

	 B65.12Y	 12	 4500	 3.9	 8.3	 57	 6600	 14.9	 38358	 37	 140	 0.36	 0.63	 0.20	 0.97	 171	 19.1	 13.2	 114	 7/1

	 B65.14Y	 14	 4500	 4.6	 9.7	 70	 6600	 18.2	 38546	 41	 140	 0.36	 0.63	 0.18	 0.87	 171	 22.3	 15.4	 140	 7/1

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B65Y型 - 10极

用于230V市电电压
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B71Q型 - 8极

制动数据
 
 制动数据	 符号	 数据 	 单位	

 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 15 Nm   
 电压 Ubr 24 Vdc+/- 10%
 电阻 Rbr 30.8 Ohm
 功率 Pbr 18.7 W 
 电流 Ibr 0.78 Adc 
 额外*电机惯性 Jbr 3.6 kgcm²
 打开（释放）时间 to 最大值 75 ms 
 闭合（落下）时间 tc 最大值 25 ms
 额外*电机重量 mbr 1.5 kg   

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B71.04Q 4.5 148 183 159 194 7.5 9.5

B71.08Q 9 173 208 184 219 9.5 11.5

B71.12Q 12.5 198 228 209 239 11.5 13.5

B71.16Q 16 223 253 234 264 13.5 15.5

B71.20Q 20 248 273 259 284 15.5 17.5

B71.26Q* 26 298 318 309 329 19.5 21.5

用于230V市电电压

信号连接 电源/制动连接电源/制动连接

8x7x40键

*另有 33Nm 可供备选
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B71Q型 - 8极

用于230V市电电压

	 2000 rpm –自动冷却

	 B71.04Q	 4.5	 2000	 0.9	 4.2	 13.8	 6600	 3.6	 38122	 33	 140	 0.81	 1.41	 3.97	 32.7	 171	 3.2	 3.0	 12.0	 7/1

	 B71.08Q	 9	 2000	 1.7	 8.1	 27.6	 6600	 6.0	 45695	 37	 140	 0.81	 1.41	 1.35	 14.7	 171	 6.4	 5.7	 24.5	 7/1

	 B71.12Q	 12.5	 2000	 2.5	 11.8	 41.4	 6600	 8.2	 50488	 40	 140	 0.81	 1.41	 0.79	 8.1	 171	 8.9	 8.4	 36.5	 7/1

	 B71.16Q	 16	 2000	 3.2	 15.1	 55.2	 6600	 10.7	 51589	 43	 140	 0.81	 1.41	 0.59	 6.9	 171	 11.3	 10.7	 48.5	 7/1

	 B71.20Q	 20	 2000	 3.9	 18.5	 69.0	 6600	 13.1	 52672	 46	 140	 0.81	 1.41	 0.45	 4.7	 171	 14.2	 13.1	 60.5	 7/1

	 B71.26Q	 26	 2000	 4.7	 22.4	 96.6	 6600	 18.4	 52500	 49	 140	 0.81	 1.41	 0.36	 3.7	 171	 18.4	 15.9	 89.3	 7/1

	 3000 rpm –自动冷却

	 B71.04Q	 4.5	 3000	 1.3	 4.0	 13.8	 6600	 3.6	 38122	 33	 140	 0.54	 0.94	 1.86	 13.3	 171	 4.8	 4.3	 18.0	 7/1

	 B71.08Q	 9	 3000	 2.4	 7.7	 27.6	 6600	 6.0	 45695	 37	 140	 0.54	 0.94	 0.74	 7.1	 171	 9.6	 8.2	 36.5	 7/1

	 B71.12Q	 12.5	 3000	 3.6	 11.6	 41.4	 6600	 8.2	 50488	 40	 140	 0.54	 0.94	 0.35	 4.1	 171	 13.3	 12.3	 54.5	 7/1

	 B71.16Q	 16	 3000	 4.4	 13.9	 55.2	 6600	 10.7	 51589	 43	 140	 0.54	 0.94	 0.26	 2.7	 171	 17.0	 14.8	 73.0	 7/1

	 B71.20Q	 20	 3000	 5.5	 17.5	 69.0	 6600	 13.1	 52672	 46	 140	 0.54	 0.94	 0.20	 2.1	 171	 21.3	 18.6	 91.0	 7/1.5

	 B71.26Q	 26	 3000	 5.9	 18.9	 96.6	 6600	 18.4	 52500	 49	 140	 0.54	 0.94	 0.14	 1.7	 171	 27.7	 21.1	 133.9	 7/1.5

	 2000 rpm –风扇冷却

	 B71.04Q	 6	 2000	 1.2	 5.6	 13.8	 6600	 3.6	 38122	 33	 140	 0.81	 1.41	 3.97	 32.7	 171	 4.3	 4.0	 12.0	 7/1

	 B71.08Q	 12	 2000	 2.3	 11.0	 27.6	 6600	 6.0	 45695	 37	 140	 0.81	 1.41	 1.35	 14.7	 171	 8.5	 7.8	 24.5	 7/1

	 B71.12Q	 17	 2000	 3.3	 15.8	 41.4	 6600	 8.2	 50488	 40	 140	 0.81	 1.41	 0.79	 8.1	 171	 12.0	 11.2	 36.5	 7/1

	 B71.16Q	 22	 2000	 4.3	 20.5	 55.2	 6600	 10.7	 51589	 43	 140	 0.81	 1.41	 0.59	 6.9	 171	 15.6	 14.5	 48.5	 7/1

	 B71.20Q	 27.5	 2000	 5.3	 25.5	 69.0	 6600	 13.1	 52672	 46	 140	 0.81	 1.41	 0.45	 4.7	 171	 19.5	 18.1	 60.5	 7/1

	 B71.26Q	 35.5	 2000	 7.0	 33.5	 96.6	 6600	 18.4	 52500	 49	 140	 0.81	 1.41	 0.36	 3.7	 171	 25.2	 23.8	 89.3	 7/1

	 3000 rpm –风扇冷却

	 B71.04Q	 6	 3000	 1.7	 5.3	 13.8	 6600	 3.6	 38122	 33	 140	 0.54	 0.94	 1.86	 13.3	 171	 6.4	 5.6	 18.0	 7/1

	 B71.08Q	 12	 3000	 3.3	 10.5	 27.6	 6600	 6.0	 45695	 37	 140	 0.54	 0.94	 0.74	 7.1	 171	 12.8	 11.2	 36.5	 7/1

	 B71.12Q	 17	 3000	 4.7	 15.0	 41.4	 6600	 8.2	 50488	 40	 140	 0.54	 0.94	 0.35	 4.1	 171	 18.1	 16.0	 54.5	 7/1

	 B71.16Q	 22	 3000	 6.1	 19.5	 55.2	 6600	 10.7	 51589	 43	 140	 0.54	 0.94	 0.26	 2.7	 171	 23.4	 20.7	 73.0	 7/1

	 B71.20Q	 27.5	 3000	 7.7	 24.5	 69.0	 6600	 13.1	 52672	 46	 140	 0.54	 0.94	 0.20	 2.1	 171	 29.3	 26.1	 91.0	 7/1.5

	 B71.26Q	 35.5	 3000	 10.1	 32.0	 96.6	 6600	 18.4	 52500	 49	 140	 0.54	 0.94	 0.14	 1.7	 171	 37.8	 34.1	 133.9	 7/1.5

																			                 

	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B71Q型 - 8极

用于230V市电电压
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B71Q型 - 8极
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B90J型 - 10极

制动数据

 
	 制动数据	 符号	 符号	 位

 在100℃ 的固定转矩 Mrb 60 Nm 
 电压 Urb 24 Vdc ± 10% 
 电阻 Rbr 28.3 Ohm 
 功率 Pbr 20.4 W 
 电流 Ibr 0.85 Adc 
 额外*电机惯性 Jbr 32 Kgcm2 
 打开（释放）时间 to max 155 ms 
 闭合（落下）时间 tc mac 65 ms 
 额外*电机重量 mbr 3.8 kg 

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B90.22J 22 155 197 155 197 16.7 20.5

B90.28J* 28 171 213 171 213 19.2 23

B90.34J* 34 187 229 187 229 22.2 26

B90.46J 46 233 275 233 275 31.2 35

用于230V市电电压

* 带有1.5型接头的电机长度额外增加10毫米。

65

60

5

Key 10x8x50

M12 DIN332-D
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B90J型 - 10极

用于230V市电电压

	 2000 rpm –自动冷却

	 B90.22J	 22	 2000	 3.5	 17	 60	 3500	 40	 15000	 36	 140	 0.81	 1.41	 0.36	 4.7	 170	 15.6	 12.1	 55.0	 7/1

	 B90.28J	 28	 2000	 4.5	 21.5	 75	 3500	 49	 15306	 39	 140	 0.81	 1.41	 0.27	 3.6	 170	 19.9	 15.2	 64.5	 7/1

	 B90.34J	 34	 2000	 5.5	 26.3	 90	 3500	 56	 16071	 42	 140	 0.81	 1.41	 0.21	 2.9	 170	 24.1	 18.7	 79.5	 7/1

	 B90.46J	 46	 2000	 7.5	 35.8	 140	 3500	 70	 20000	 50	 140	 0.81	 1.41	 0.14	 2.1	 170	 32.6	 25.4	 125	 7/1.5

	 3000 rpm –自动冷却

	 B90.22J	 22	 3000	 5.1	 15.1	 60	 3500	 40	 15000	 36	 140	 0.54	 0.94	 0.16	 2.1	 170	 23.4	 16.1	 82.5	 7/1

	 B90.28J	 28	 3000	 6.2	 18.3	 75	 3500	 50	 15306	 39	 140	 0.54	 0.94	 0.12	 1.6	 170	 29.8	 19.5	 88.0	 7/1.5

	 B90.34J	 34	 3000	 7.1	 21.7	 90	 3500	 57	 16071	 42	 140	 0.54	 0.94	 0.09	 1.3	 170	 36.2	 23.1	 119	 7/1.5

	 B90.46J	 46	 3000	 8.6	 27.4	 140	 3500	 71	 20000	 50	 140	 0.54	 0.94	 0.06	 0.9	 170	 49.0	 29.2	 187	 7/1.5

																			                 

	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B90J型 - 10极

用于230V市电电压
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B100J型 - 10极

用于400V市电电压

制动数据
 
 制动数据	 符号	 数据	 单位

 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 60 Nm
 电压 Ubr 24 Vdc+/- 10%
 电阻 Rbr 28.3 Ohm
 功率 Pbr 20.4 W
 电流 Ibr 0.85 Adc
 额外*电机惯性 Jbr 32 kgcm²
 打开（释放）时间 to 最大值 155 ms
 闭合（落下）时间 tc 最大值 65 ms
 额外*电机重量 mbr 3.8 kg 

*当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B10.20J 20 195 225 223 253 17 22

B10.28J 28 218 248 246 276 21 26

B10.36J 36 240* 270* 268* 298* 25 30

B10.42J 42 263* 293* 291* 321* 30 35

信号连接器

电源/制动连接器

10x8x45键

* 带有1.5型接头的电机长度额外增加16毫米。
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用于400V市电电压

B100J型 - 10极

	 2000 rpm –自动冷却

	 B10.20J	 20	 2000	 3.8	 18.3	 75	 4000	 33	 22727	 32	 140	 1.41	 2.45	 1.78	 18.7	 296	 8.2	 7.5	 44	 7/1

	 B10.28J	 28	 2000	 5.2	 24.7	 108	 4000	 46	 23478	 37	 140	 1.41	 2.45	 0.90	 14.2	 296	 11.4	 10.1	 63	 7/1

	 B10.36J	 36	 2000	 6.3	 30.1	 144	 4000	 60	 24000	 41	 140	 1.41	 2.45	 0.63	 11.0	 296	 14.7	 12.3	 84	 7/1

	 B10.42J	 42	 2000	 7.6	 36.1	 180	 4000	 74	 24324	 46	 140	 1.41	 2.45	 0.50	 8.8	 296	 17.2	 14.8	 105	 7/1

	 3000 rpm –自动冷却

	 B10.20J	 20	 3000	 5.1	 16.1	 75	 4000	 33	 22727	 32	 140	 0.94	 1.63	 0.79	 8.3	 296	 12.3	 9.9	 66	 7/1

	 B10.28J	 28	 3000	 6.9	 22.0	 108	 4000	 46	 23478	 37	 140	 0.94	 1.63	 0.40	 6.3	 296	 17.2	 13.5	 95	 7/1

	 B10.36J	 36	 3000	 8.8	 28.0	 144	 4000	 60	 24000	 41	 140	 0.94	 1.63	 0.28	 4.9	 296	 22.1	 17.2	 126	 7/1

	 B10.42J	 42	 3000	 10.2	 32.5	 180	 4000	 74	 24324	 46	 140	 0.94	 1.63	 0.21	 3.9	 296	 25.8	 19.9	 158	 7/1

	 2000 rpm –风扇冷却

	 B10.20J	 26	 2000	 5.1	 24.2	 75	 4000	 33	 22727	 32	 140	 1.41	 2.45	 1.78	 18.7	 296	 10.6	 9.9	 44	 7/1

	 B10.28J	 36.4	 2000	 6.9	 33.1	 108	 4000	 46	 23478	 37	 140	 1.41	 2.45	 0.90	 142	 296	 14.9	 13.5	 63	 7/1

	 B10.36J	 47.2	 2000	 8.8	 42.1	 144	 4000	 60	 24000	 41	 140	 1.41	 2.45	 0.63	 11.0	 296	 19.3	 17.2	 84	 7/1

	 B10.42J	 55.4	 2000	 10.5	 50.0	 180	 4000	 74	 24324	 46	 140	 1.41	 2.45	 0.50	 8.8	 296	 22.6	 19.9	 105	 7/1

	 3000 rpm –风扇冷却

	 B10.20J	 26	 3000	 7.1	 22.5	 75	 4000	 33	 22727	 32	 140	 0.94	 1.63	 0.79	 8.3	 296	 16.0	 13.8	 66	 7/1

	 B10.28J	 36.4	 3000	 9.7	 30.8	 108	 4000	 46	 23478	 37	 140	 0.94	 1.63	 0.40	 6.3	 296	 22.3	 18.9	 95	 7/1

	 B10.36J	 47.2	 3000	 12.3	 39.2	 144	 4000	 60	 24000	 41	 140	 0.94	 1.63	 0.28	 4.9	 296	 28.9	 24.1	 126	 7/1.5

	 B10.42J	 55.4	 3000	 14.3	 45.5	 180	 4000	 74	 24324	 46	 140	 0.94	 1.63	 0.21	 3.9	 296	 34.0	 27.9	 158	 7/1.5

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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用于400V市电电压

B100J型 - 10极
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B100J型 - 10极

用于400V市电电压
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B132l型 - 6级 - 42到73 Nm
关于B132I型 - 6级 - 81到120 NM，请参见第84页

用于400V市电电压

制动数据
 
	 制动数据	 符号	 数据	 	 单位

 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 120  Nm
 电压 Ubr 24  Vdc +/- 10%
 电阻 Rbr 12.3  Ohm
 功率 Pbr 50  W
 电流 Ibr 2.08  Adc
 额外*电机惯性 Jbr 52.87  kgcm2

 打开（释放）时间 to max 190  ms
 闭合（落下）时间 tc max 90  ms
 额外*电机重量 mbr 5.35  kg

 *当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B13.42I 42 293 343 321 371 48 55

B13.58I 58 333 383 361 411 55 62

B13.73I 73 373 423 401 451 62 69

信号连接器

电源/制动连接器

10x8x63键
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B132l型 - 6级 - 42到73 Nm
关于B132I型 - 6级 - 81到120 NM，请参见第84页

用于400V市电电压

	 1500 rpm –自动冷却

	 B13.42I	 42	 1500	 5.6	 35.5	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 1.88	 3.26	 0.90	 16.9	 296	 12.9	 10.9	 45.2	 7/1

	 B13.58I	 58	 1500	 7.4	 47.0	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 1.88	 3.26	 0.62	 14.8	 296	 17.8	 14.4	 63.3	 7/1

	 B13.73I	 73	 1500	 9.2	 58.5	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 1.88	 3.26	 0.45	 12.5	 296	 22.4	 17.9	 81.4	 7/1.5

																			                 

	 2000 rpm –自动冷却

	 B13.42I	 42	 2000	 6.8	 32.5	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 1.41	 2.44	 0.53	 12.7	 296	 17.2	 13.3	 63.3	 7/1

	 B13.58I	 58	 2000	 9.0	 43.0	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 1.41	 2.44	 0.36	 8.6	 296	 23.7	 17.6	 84.4	 7/1.5		

	 B13.73I	 73	 2000	 11.2	 53.5	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 1.41	 2.44	 0.24	 7.3	 296	 29.9	 21.9	 108.5	 7/1.5

	 3000 rpm –自动冷却

	 B13.42I	 42	 3000	 8.6	 27.5	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 0.94	 1.63	 0.23	 5.4	 296	 25.8	 16.9	 95	 7/1.5		

	 B13.58I	 58	 3000	 12.0	 38.2	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 0.94	 1.63	 0.13	 3.2	 296	 35.6	 23.4	 126.6	 7/1.5

	 B13.73I	 73	 3000	 15.4	 48.9	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 0.94	 1.63	 0.10	 2.6	 296	 44.8	 30.0	 162.8	 7/1.5

	 1500 rpm –风扇冷却

	 B13.42I	 61	 1500	 8.8	 56.0	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 1.88	 3.26	 0.90	 16.9	 296	 18.7	 17.2	 45.2	 7/1		

	 B13.58I	 84	 1500	 12.2	 77.5	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 1.88	 3.26	 0.62	 14.8	 296	 25.8	 23.8	 63.3	 7/1		

	 B13.73I	 105	 1500	 15.4	 98.0	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 1.88	 3.26	 0.45	 12.5	 296	 32.2	 30.1	 81.4	 7/1.5

																			                 

	 2000 rpm –风扇冷却

	 B13.42I	 61	 2000	 11.2	 53.4	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 1.41	 2.44	 0.53	 12.7	 296	 25.0	 21.8	 60.3	 7/1

	 B13.58I	 84	 2000	 15.5	 74.0	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 1.41	 2.44	 0.36	 8.6	 296	 34.4	 30.3	 84.4	 7/1.5

	 B13.73I	 105	 2000	 19.8	 94.5	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 1.41	 2.44	 0.24	 7.3	 296	 43.0	 38.7	 108.5	 7/1.5

	 3000 rpm –风扇冷却

	 B13.42I	 61	 3000	 14.8	 47.0	 120	 3600	 65	 18462	 50	 140	 0.94	 1.63	 0.23	 5.4	 296	 37.4	 28.8	 90.4	 7/1.5

	 B13.58I	 84	 3000	 21.0	 66.8	 162	 3600	 90	 18000	 57	 140	 0.94	 1.63	 0.13	 3.2	 296	 51.5	 41.0	 126.6	 7/1.5

	 B13.73I	 105	 3000	 26.9	 85.6	 204	 3600	 114	 17895	 65	 140	 0.94	 1.63	 0.10	 2.6	 296	 64.4	 52.5	 162.8	 7/1.5

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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用于400V市电电压

B132l型 - 6级 - 42到73 Nm
关于B132I型 - 6级 - 81到120 NM，请参见第84页
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B132l型 - 6级 - 81到120 Nm
关于B132I型 - 6级 - 42到73 NM，请参见第81页

用于400V市电电压

制动数据
 
	 制动数据	 符号	 数据	 	 单位

 
 在100℃ 的固定转矩 Mbr 120  Nm
 电压 Ubr 24  Vdc +/- 10%
 电阻 Rbr 12.3  Ohm
 功率 Pbr 50  W
 电流 Ibr 2.08  Adc
 额外*电机惯性 Jbr 52.87  kgcm2
 打开（释放）时间 to 最大值 190  ms
 闭合（落下）时间 tc 最大值 90  ms
 额外*电机重量 mbr 5.35  kg

 *在制动安装在相应尺寸的电机上时当制动安装在相应尺寸的电机上时，额外值与电机数据相关，这些数值与未安装条件下的制动数据不同！

机械数据

转矩 带旋转编码器旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg

型号 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B13.81I 81 393 443 421 471 67 74

B13.98I 98 433 483 461 511 76 83

B13.C2I 120 493 543 521 571 92 99

信号连接器

电源/制动连接器

236.5

10
2.

5
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用于400V市电电压

B132l型 - 6级 - 81到120 Nm
关于B132I型 - 6级 - 42到73 NM，请参见第81页

	 1500 rpm –自动冷却

	 B13.81I	 81	 1500	 10.2	 65	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 1.88	 3.26	 0.39	 11.5	 296	 24.8	 19.9	 90.5	 7/1.5

	 B13.98I	 98	 1500	 12.2	 77.5	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 1.88	 3.26	 0.33	 9.4	 296	 30.1	 23.8	 108.5	 7/1.5

	 B13.C2I	 120	 1500	 14.8	 94.5	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 1.88	 3.26	 0.20	 6.1	 296	 36.8	 29.0	 135.7	 7/1.5

																			                 

	 2000 rpm –自动冷却

	 B13.81I	 81	 2000	 12.6	 60	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 1.41	 2.44	 0.22	 6.5	 296	 33.1	 24.6	 120.6	 7/1.5

	 B13.98I	 98	 2000	 15.2	 72.5	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 1.41	 2.44	 0.17	 4.9	 296	 40.1	 29.7	 144.7	 7/1.5

	 B13.C2I	 120	 2000	 17.9	 85.5	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 1.41	 2.44	 0.12	 3.9	 296	 49.1	 35.0	 180.9	 7/1.5

	 3000 rpm –自动冷却

	 B13.81I	 81	 3000	 16.8	 53.5	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 0.94	 1.63	 0.10	 2.9	 296	 49.7	 32.8	 180.9	 7/1.5

	 B13.98I	 98	 3000	 19	 60.5	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 0.94	 1.63	 0.08	 2.2	 296	 60.1	 37.1	 217.1	 7/1.5

	 B13.C2I	 120	 3000	 21	 67	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 0.94	 1.63	 0.05	 1.7	 296	 73.6	 41.1	 271.3	 3/M10

	 1500 rpm – 风扇冷却

	 B13.81I	 116	 1500	 17.1	 109	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 1.88	 3.26	 0.39	 11.5	 296	 35.6	 33.4	 90.5	 7/1.5

	 B13.98I	 136	 1500	 19.6	 125	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 1.88	 3.26	 0.33	 9.4	 296	 41.7	 38.3	 108.5	 7/1.5

	 B13.C2I	 162	 1500	 22.3	 142	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 1.88	 3.26	 0.20	 6.1	 296	 49.7	 43.6	 135.7	 7/1.5

									         											         

	 2000 rpm –风扇冷却

	 B13.81I	 116	 2000	 22	 105	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 1.41	 2.44	 0.22	 6.5	 296	 47.5	 43.0	 120.6	 7/1.5

	 B13.98I	 136	 2000	 25.1	 120	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 1.41	 2.44	 0.17	 4.9	 296	 55.6	 49.1	 144.7	 7/1.5

	 B13.C2I	 162	 2000	 28.3	 135	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 1.41	 2.44	 0.12	 3.9	 296	 66.3	 55.2	 180.9	 3/M10

	 3000 rpm –风扇冷却

	 B13.81I	 116	 3000	 29.8	 95	 231	 3600	 126	 18333	 70	 140	 0.94	 1.63	 0.10	 2.9	 296	 71.2	 58.3	 180.9	 3/M10

	 B13.98I	 136	 3000	 33	 105	 280	 3600	 150	 18667	 80	 140	 0.94	 1.63	 0.08	 2.2	 296	 83.5	 64.5	 217.1	 3/M10

	 B13.C2I	 162	 3000	 36.1	 115	 345	 3600	 192	 17969	 90	 140	 0.94	 1.63	 0.05	 1.7	 296	 99.5	 70.6	 271.3	 3/M10

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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用于400V市电电压

B132l型 - 6级 - 81到120 Nm
关于B132I型 - 6级 - 42到73 NM，请参见第81页
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B160Q型 - 8级

用于400V市电电压

机械数据

型号 转矩 带旋转编码器旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L） 重量 Kg
自动冷却 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

B16.C4Q 140 422 502 450 530 119 137.3

B16.C8Q 180 482 562 510 590 140 158.3

B16.B4Q 240 572 652 600 680 173 191.3

B16.300Q 300 662 742 690 770 205 223.3

型号 转矩 带旋转编码器旋转变压器的长度（L） 带编码器的最大长度（L) 重量 Kg
风扇冷却 Nm 不带制动 带制动 不带制动 带制动 不带制动 带制动

        

B16.C4Q 140 597 677 597 677 128.5 146.8

B16.C8Q 180 657 737 657 737 149.5 167.8

B16.B4Q 240 747 827 747 827 184.5 202.8

B16.300Q 300 837 917 837 917 216.5 234.8

制动数据
 
	 制动数据	 符号	 数据	 	 单位

 
 在100℃ 的固定转矩 Mrb 300 Nm
 电压 Urb 24 Vdc ± 10%
 电阻 Rbr 13.7 Ohm
 功率 Pbr 41.8 W
 电流 Ibr 1.75 Adc
 额外*电机惯性 Jbr 200 Kgcm2

 打开（释放）时间 to max 350 ms
 闭合（落下）时间 tc max 300 ms
 额外*电机重量 mbr 12.9 kg

*仅针对如下型号：B16.300Q

236.5

11
1.

1
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B160Q型 - 8级

用于400V市电电压

	 1500 rpm –自动冷却

	 B16.C4Q	 140	 1500	 17	 110	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 1.88	 3.26	 0.158	 4.70	 296	 43	 34	 187	 7/1.5

	 B16.C8Q	 180	 1500	 21.9	 140	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 1.88	 3.26	 0.093	 3.10	 296	 55	 43	 256	 3/M10

	 B16.B4Q	 240	 1500	 29	 183	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 1.88	 3.26	 0.062	 2.20	 296	 74	 56	 354	 3/M10

	 B16.300Q	 300	 1500	 36	 229	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.88	 3.26	 0.045	 1.70	 296	 92	 70	 452	 3/M10

	 2000 rpm –自动冷却

	 B16.C4Q	 140	 2000	 18	 86	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 1.41	 2.44	 0.080	 2.38	 296	 57	 35	 249	 3/M10

	 B16.C8Q	 180	 2000	 24	 115	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 1.41	 2.44	 0.057	 1.96	 296	 74	 47	 341	 3/M10

	 B16.B4Q	 240	 2000	 31	 148	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 1.41	 2.44	 0.037	 1.40	 296	 98	 61	 472	 3/M10

	 B16.300Q	 300	 2000	 40	 191	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.41	 2.44	 0.026	 1.15	 296	 123	 78	 603	 3/M10

	

	 3000 rpm –自动冷却 	

																	               

	 B16.C4Q	 140	 3000	 14	 45	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 0.94	 1.63	 0.035	 1.06	 296	 86	 28	 374	 3/M10

	 B16.C8Q	 180	 3000	 22	 69	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 0.94	 1.63	 0.024	 0.81	 296	 111	 42	 511	 3/M10

	 B16.B4Q	 240	 3000	 28	 88	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 0.94	 1.63	 0.019	 0.69	 296	 147	 54	 708	 3/M10

	 B16.300Q	 300	 2500	 39	 150	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.13	 1.96	 0.016	 0.65	 296	 153	 77	 752	 3/M10

	 1500 rpm –风扇冷却

	 B16.C4Q	 180	 1500	 25	 160	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 1.88	 3.26	 0.158	 4.70	 296	 55	 49	 187	 7/1.5

	 B16.C8Q	 234	 1500	 33	 208	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 1.88	 3.26	 0.093	 3.10	 296	 72	 64	 256	 3/M10

	 B16.B4Q	 312	 1500	 44	 280	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 1.88	 3.26	 0.062	 2.22	 296	 96	 86	 354	 3/M10

	 B16.300Q	 390	 1500	 55	 350	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.88	 3.26	 0.045	 1.70	 296	 120	 107	 452	 3/M10

	 2000 rpm –风扇冷却

	 B16.C4Q	 180	 2000	 32	 155	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 1.41	 2.44	 0.080	 2.38	 296	 74	 63	 249	 3/M10

	 B16.C8Q	 234	 2000	 42	 200	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 1.41	 2.44	 0.057	 1.96	 296	 96	 82	 341	 3/M10

	 B16.B4Q	 312	 2000	 57	 270	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 1.41	 2.44	 0.037	 1.40	 296	 128	 111	 472	 3/M10

	 B16.300Q	 390	 2000	 70	 335	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.41	 2.44	 0.026	 1.15	 296	 160	 137	 603	 3/M10

	

	 3000 rpm–风扇冷却																		                
	
	 B16.C4Q	 180	 3000	 35	 113	 475	 3800	 290	 16379	 63	 140	 0.94	 1.63	 0.035	 1.06	 296	 111	 69	 374	 3/M10

	 B16.C8Q	 234	 3000	 52	 166	 650	 3800	 373	 17426	 65	 140	 0.94	 1.63	 0.024	 0.81	 296	 144	 102	 511	 3/M10

	 B16.B4Q	 312	 3000	 66	 211	 900	 3800	 497	 18109	 67	 140	 0.94	 1.63	 0.019	 0.69	 296	 192	 130	 708	 3/M12

	 B16.300Q	 390	 2500	 79	 300	 1150	 3800	 622	 18489	 69	 140	 1.13	 1.96	 0.016	 0.65	 296	 199	 153	 752	 3/M12

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	

 型号	 失速	 	 	 额定	 	 	 	 峰值	 热	 热	 	 	 相间	 	 在额定	 	 	 	 电源
	 	 转矩	 额定	 额定	 转矩	 峰值	 最大	 转动	 转矩	 时间	 保护	 电压	 转矩	 电阻	 相间	 速度下的	 失速	 额定	 峰值	 连接器	 	
	 	 (∆t=105°C)	 速度	 功率	 (∆t=105°C)	 转矩	 机械转速	 惯量	 加速度	 常数	 阈值	 常数	 常数	 (20°C)	 电感	 反电动势	 电流	 电流	 电流	 尺寸
	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	 	

	 	 Mo 	 n	 Pn 	 Mn 	 Mpk	 nmax	 J	 apk	 Tth	 ϑmax	 ke	 kt	 Rw	 Lw	 En	 Io	 In 	 Ipk	 	 	

	 	 Nm	 rpm	 kW	 Nm	 Nm	 rpm	 10-4 Kgm2	 rad/sec2	 min	 °C	 Vs	 Nm/A	 Ω	 mH	 Vrms	 Arms	 Arms	 Arms	
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B160Q型 - 8级
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用于400V市电电压
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用于400V市电电压
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从拉法特到拉法特的蜕变

我们的口号是“蜕变”，我们每天都在面对新的挑战，因此我们
也拥有不断改进的清晰愿景。

凭借公司决策、内部技术人员和市场需求，我们始终致力于日渐
成熟的技术创新。

拥有着 60 载从业经验，与各国际参与者建立了合作关系，拉法
特集团代表着持续不断地发展，继续实现“源源不断的综合解决
方案”的创新理念。

事无巨细皆大事

在设计和制造主要用于工业自动化、节能和可再生能源领域的定
制电机和驱动器方面，我们在欧洲处于领导者地位。

凭借在设计和生产方面的专业实力，我们集团的每一家公司都为
集团的成功做出一份贡献。 集团的综合知识支持着创新技术的持
续研究与开发。

这是我们为世界和子孙后代承担的重大责任，这种意识使我们能
够了解未来、全局思考并预测下一波全球需求，以实现更高效、
可持续的世界。

120 万台
2022 年电机产量

51,000m2

生产工厂
+112%

增长 2012-2022

5%
2023年预算-年度投资

2.31 亿欧元
2022 年销售额

2.57 亿欧元
2023 年预算

1,117
名员工 - 2022 年

+110%
增长 2012-2022

产品范围
(2022)

关键在于技术发展

蜕变需要技术发展，需要在全球挑战中检验自身，并努力达到新
能源标准。自成立以来，我们一直重视研发。得益于我们灵活的
设计和生产能力，我们能够以创新思路快速响应全球市场。

我们的产品拥有无限可能的未来应用，确保了拉法特集团始终不
断发展，与时俱进。我们引入永磁技术、创建高效的 IE4 和 IE5 
产品并融合各类机电技术，足以证明这一点。

我们专注于技术创新，这是在变速、最大程度节能和紧凑设计等
方面实现更高效率性能的关键所在。

我们的全球影响力

我们的 13 个运营据点遍布欧洲、北美、亚洲和澳大利亚，可实
现最优设计灵活性。我们的 6 个生产部门紧密合作，协调完成整
个生产流程。这可让我们能够提供定制的技术解决方案以满足市
场需求。

自 2018 年以来，我们成为大型国际集团住友的一员。得益于高
瞻远瞩的投资计划、组织强化和互补的内部生产能力，我们已经
挖掘出许多商业机会，并将在不久的将来继续增长。

我们设定了强而有力的主张、声明，设定了长远目标，这代表了
我们所追求的理想。

业务分布
(2022)

应用领域
(2022)

同步电机与驱动器

异步电机

无刷伺服电机与驱动器

产品范围概述

三相电机
将节能放在首位

永磁电机和驱动器
IE5 解决方案

制动电机
将可靠性放在首位

SMARTRIS
用于自动导引车的多合一驱

动系统解决方案

起重范围
更高更快

伺服电机与驱动器
顶级性能，小巧玲珑

应用范围概述

55%

18%

27%

意大利

世界其他地区

德语国家

暖通空调及制冷

空气处理

工业机械

风能

机器人

系统集成商

物料搬运/自动导引车

分销

25%

14%

11%10%

10%

17%

7%

6%

27%

27%

14%

7%

20%

5%

欧洲其他地区

北欧国家

北美



从拉法特到拉法特的蜕变

我们的口号是“蜕变”，我们每天都在面对新的挑战，因此我们
也拥有不断改进的清晰愿景。

凭借公司决策、内部技术人员和市场需求，我们始终致力于日渐
成熟的技术创新。

拥有着 60 载从业经验，与各国际参与者建立了合作关系，拉法
特集团代表着持续不断地发展，继续实现“源源不断的综合解决
方案”的创新理念。

事无巨细皆大事

在设计和制造主要用于工业自动化、节能和可再生能源领域的定
制电机和驱动器方面，我们在欧洲处于领导者地位。

凭借在设计和生产方面的专业实力，我们集团的每一家公司都为
集团的成功做出一份贡献。 集团的综合知识支持着创新技术的持
续研究与开发。

这是我们为世界和子孙后代承担的重大责任，这种意识使我们能
够了解未来、全局思考并预测下一波全球需求，以实现更高效、
可持续的世界。

120 万台
2022 年电机产量

51,000m2

生产工厂
+112%

增长 2012-2022

5%
2023年预算-年度投资

2.31 亿欧元
2022 年销售额

2.57 亿欧元
2023 年预算

1,117
名员工 - 2022 年

+110%
增长 2012-2022

产品范围
(2022)

关键在于技术发展

蜕变需要技术发展，需要在全球挑战中检验自身，并努力达到新
能源标准。自成立以来，我们一直重视研发。得益于我们灵活的
设计和生产能力，我们能够以创新思路快速响应全球市场。

我们的产品拥有无限可能的未来应用，确保了拉法特集团始终不
断发展，与时俱进。我们引入永磁技术、创建高效的 IE4 和 IE5 
产品并融合各类机电技术，足以证明这一点。

我们专注于技术创新，这是在变速、最大程度节能和紧凑设计等
方面实现更高效率性能的关键所在。

我们的全球影响力

我们的 13 个运营据点遍布欧洲、北美、亚洲和澳大利亚，可实
现最优设计灵活性。我们的 6 个生产部门紧密合作，协调完成整
个生产流程。这可让我们能够提供定制的技术解决方案以满足市
场需求。

自 2018 年以来，我们成为大型国际集团住友的一员。得益于高
瞻远瞩的投资计划、组织强化和互补的内部生产能力，我们已经
挖掘出许多商业机会，并将在不久的将来继续增长。

我们设定了强而有力的主张、声明，设定了长远目标，这代表了
我们所追求的理想。

业务分布
(2022)

应用领域
(2022)

同步电机与驱动器

异步电机

无刷伺服电机与驱动器

产品范围概述

三相电机
将节能放在首位

永磁电机和驱动器
IE5 解决方案

制动电机
将可靠性放在首位

SMARTRIS
用于自动导引车的多合一驱

动系统解决方案

起重范围
更高更快

伺服电机与驱动器
顶级性能，小巧玲珑

应用范围概述

55%

18%

27%

意大利

世界其他地区

德语国家

暖通空调及制冷

空气处理

工业机械

风能

机器人

系统集成商

物料搬运/自动导引车

分销

25%

14%

11%10%

10%

17%

7%

6%

27%

27%

14%

7%

20%

5%

欧洲其他地区

北欧国家

北美



分公司&合作伙伴

Lafert GmbH 
地址: Wolf-Hirth-Straße 10 
D-71034 Böblingen 
Germany 
电话: +49 175 550 4526 
lge.info@shi-g.com 

Lafert Electric Motors Ltd. 
地址: Unit 17 Orion Way  
Crewe, Cheshire CW1 6NG
United Kingdom  
电话: +44 / (0) 1270 270 022 
luk.info@shi-g.com

Lafert Moteurs S.A.S. 
地址: L’Isle d’Abeau Parc de Chesnes 
75, rue de Malacombe 
F - 38070 St. Quentin-Fallavier France 
电话:  +33 / 474 95 41 01 
lfr.info@shi-g.com 

Lafert Motores Electricos, S.L.U.
地址: Polígono Pignatelli, Nave 27  
E - 50410 Cuarte de Huerva 
(Zaragoza) - Spain
电话: +34 / 976 503 822  
les.info@shi-g.com

Lafert N.A. (North America)
地址: 5620 Kennedy Road - Mississauga 
Ontario L4Z 2A9 - Canada 
电话: +1 / 800/661 6413 - 905/629 1939
lna.info@shi-g.com

Lafert Electric Motors (Australia)
地址: Factory 3, 117-123 Abbott Road,
Hallam - VIC 3803 - Australia
电话: +61 / (0)3 95 46 75 15
info@lafertaust.com.au

Lafert Singapore Pte Ltd
地址: 48 Hillview Terrace #06-06 
Hillview Building - Singapore 669269  
电话: +65 / 67630400 - 67620400
info@lafert.com.sg



Lafert Suzhou
苏州市吴中区天鹅荡路2011号越旺创业园3号厂房
电话: +86 / 512 6687 0618
lsu.info@shi-g.com

总公司
Lafert S.p.A.
Via J. F. Kennedy, 43
I-30027 San Donà di Piave (Venice), Italy
电话：+39 / 0421 229 611
lafert.info@shi-g.com
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秦淮区

下城区 龙嘘路

香港新界沙田安耀街2号
新都广场28楼19室

福建省厦门市湖里区金湖路

江西省南昌市南昌县金沙二路天河区

Ｂ

台江区

广东省深圳市宝安区航城街道
三围北十二巷

市南区郑州市金水区国基路87号
汇泽时代广场写字楼1608室

富

山西省太原市杏花岭区
东辑虎营多马巷

青羊区

乌鲁木齐市沙依巴克区西山路 宁夏银川市金凤区福州北街

广州市花都区菊花石大道
333号自编1号厂房

苏州市吴中区经济开发区
天鹅荡路2011号3号厂房

沈阳市浑南新区创新一路
99甲-11号

苏州市高新区狮山路88号
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